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Konformitditserklédrung

Die PETER electronic GmbH & Co. KG erklart hiermit, dass die Produktpalette "VersiDrive i E2" den maRgeblichen Sicherheitsbestimmungen der
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EU und der EMV-Richtlinie 2004/108/EU entspricht und in Ubereinstimmung mit den folgenden
harmonisierten europaischen Normen konstruiert und gefertigt wurde:

EN 61800-5-1: 2003 Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl. Anforderungen an die Sicherheit.
Elektrische, thermische und energetische Anforderungen.

EN 61800-3 2. Ausgabe 2004 Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe. EMV-Anforderungen einschlieRlich spezieller Prifverfahren

EN 55011: 2007 Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate - Funkstérungen - Grenzwerte und
Messverfahren

EN60529 : 1992 Schutzarten durch Gehduse

Elektromagnetische Vertréiglichkeit

Samtliche "VersiDrive i E2"-Gerate wurden unter Berlcksichtigung hoher EMV-Standards konzipiert. Alle Ausfihrungen, die fir den Betrieb an
einphasigen 230 Volt- und dreiphasigen 400 Volt- Versorgungsspannungen geeignet und flr den Gebrauch in der Europdischen Union
vorgesehen sind, sind mit einem internen EMV-Filter ausgeristet. Um den harmonisierten europdischen Normen zu entsprechen, ist dieser
EMV-Filter so konzipiert, dass leitungsgefiihrte Emissionen (iber die Leistungskabel in die Versorgung zuriickgefiihrt werden.

Es liegt in der Verantwortung des Monteurs, sicherzustellen, dass die Ausriistung bzw. die Anlage, in die das Produkt integriert ist, den EMV-
Gesetzen des Gebrauchslandes entspricht. In der Européaischen Union missen Gerate/Anlagen, in die dieses Produkt eingebaut ist/wird, der
EMV-Richtlinie 2004/108/EU entsprechen. Wird ein "VersiDrive i E2"-Gerdt mit einem internen oder wahlweise externen Filter verwendet,
kann die Einhaltung der folgenden EMV-Kategorien, wie durch die EN61800-3:2004 definiert, erreicht werden:

Umrichter-Typ / EMV-Kategorie

Nennleistung Kategorie C1 Kategorie C2 Kategorie C3

1 Phase, 230 Volt Eingang | Keine zusatzliche Filterung erforderlich
Verwendung eines geschirmten Motorkabels

3 Phase, 400 Volt Eingang | Verwendung eines externen Keine zusatzliche Filterung erforderlich
Filters

Verwendung eines geschirmten Motorkabels

Bei Motorkabel-Langen gréRer als 100m muss ein Ausgangs-du/dt-Filter verwendet werden (bezlglich weiterer Details siehe
Umrichter-Katalog von PETER electronic)

Allgemeine Informationen

Alle Rechte vorbehalten. Ohne die schriftliche Genehmigung der PETER electronic GmbH & Co. KG darf kein Teil dieses Benutzerhandbuches in
irgendeiner Form bzw. mit Hilfe irgendwelcher Mittel, ob elektrischer oder mechanischer Art, vervielfiltigt oder Ubertragen werden; dies
schlieft das Fotokopieren, das Aufzeichnen sowie den Einsatz von Informationsspeicher- oder Datenwiedergewinnungssystemen mit ein.

Samtliche "VersiDrive i E2"-Gerate von PETER electronic verfligen ab dem Lieferdatum Uber eine 1-jahrige Garantie, die Fertigungsfehler
abdeckt. Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die wahrend des Transports, bei der Annahme der Lieferung, der Montage/Installation oder
Inbetriebnahme verursacht werden oder eine Folge davon sind. Der Hersteller Gbernimmt dariiber hinaus keine Haftung fir Schaden bzw.
Folgen, die verursacht werden durch nicht sachgemale, fahrlassige oder inkorrekte Installation, inkorrekte Einstellung der Betriebsparameter
des Umrichters, inkorrekte Anpassung des Umrichters an den Motor, unsachgeméRe Montage/Installation, inakzeptable Staubanhdufungen,
Feuchtigkeit, korrodierende Substanzen, ibermaRige Vibrationen/ Erschiitterungen oder Umgebungstemperaturen, die auBerhalb der
Konstruktionsspezifikation liegen.

Der regional zustandige Vertriebshandler kann nach seinem Ermessen andere Bedingungen und Konditionen anbieten;
in samtlichen die Garantie betreffenden Fallen ist zunachst der jeweilige Vertriebshandler zu kontaktieren.

Zum Zeitpunkt des Druckes wurde davon ausgegangen, dass der Inhalt dieses Benutzerhandbuches korrekt ist. Zum Zwecke der
kontinuierlichen Verbesserung behalt sich der Hersteller das Recht vor, die Spezifikation des Produktes oder dessen Leistungseigenschaften
bzw. den Inhalt des Benutzerhandbuches ohne vorherige Benachrichtigung zu dndern.

Dieses Benutzerhandbuch ist fiir den Gebrauch mit der Software Version 1.03 vorgesehen

Benutzerhandbuch Index 3.00

Die PETER electronic GmbH & Co. KG verfolgt eine Politik der kontinuierlichen Verbesserung, und obgleich alle Anstrengungen unternommen

wurden, um prazise und aktuelle Angaben zur Verfligung zu stellen, dienen die in diesem Benutzerhandbuch enthaltenen Informationen
lediglich dem Zwecke der Orientierung und stellen keinen Teil irgendeines Vertrages dar.
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1. Einfiihrung

1.1.

Wichtige Sicherheitsinformationen

Bitte lesen Sie die unten stehenden WICHTIGEN SICHERHEITSINFORMATIONEN sowie samtliche sonstigen Warn- und Gefahrenhinweise
sorgfaltig durch.

£\

Gefahr: Weist auf die Gefahr durch elektrischen
Stromschlag hin, die, wenn sie nicht verhindert wird, zu
Schaden an der Ausriistung und zu Personenschiaden oder
zum Tod fiihren kann.

Gefahr: Weist auf eine potenziell gefahrliche, jedoch
nicht elektrisch gefahrliche Situation hin, die, wenn sie
nicht verhindert wird, zu Sachschaden fiihren kann.

Dieser Frequenzumrichter "VersiDrive i E2" ist fir den professionellen Einbau in komplette Anlagen oder Systeme als Teil einer
festen Installation vorgesehen und kann bei inkorrekter Montage eine Sicherheitsgefahr darstellen. Das "VersiDrive i E2"-Gerat
bedient sich hoher Spannungen und Strome, fiihrt ein hohes Mal an gespeicherter elektrischer Energie und wird zur Steuerung
mechanischer Anlagen eingesetzt, die Personenschdden verursachen kénnen. Um Gefahren wahrend des normalen Betriebes oder
im Falle einer Anlagen-Storung zu verhindern, ist der Systemkonstruktion und der elektrischen Installation groRe Aufmerksamkeit
zu widmen. Dieses Produkt darf nur von qualifizierten Elektrikern eingebaut und gewartet werden.

Die Systemauslegung, der Einbau, die Inbetriebnahme und Wartung diirfen nur von Personal vorgenommen werden, das
ausreichend geschult ist und (iber die notwendige Erfahrung verfugt. Es muss diese Sicherheitsinformationen und die Hinweise in
dieser Anleitung sorgfaltig lesen und samtliche Angaben in Bezug auf Transport, Lagerung, Einbau und Gebrauch des "VersiDrive i
E2" beachten; dies schliet die spezifizierten Umgebungsbeschrankungen mit ein.

Fihren Sie keine Durchschlagprifung oder Stehspannungsprifung am "VersiDrive i E2" durch. Jedwede erforderlichen elektrischen
Messungen dirfen nur durchgefiihrt werden, wenn das "VersiDrive i E2" abgeklemmt ist.

Gefahr durch Stromschlag! Trennen Sie das "VersiDrive i E2" vom Netz und machen Sie es SPANNUNGSFREI, bevor Sie versuchen,
irgendwelche Arbeiten daran vorzunehmen. Die Klemmen sowie innere Teile des Umrichters stehen bis zu 10 Minuten nach dem
Trennen von der elektrischen Versorgung noch immer unter hoher Spannung. Stellen Sie, bevor Sie irgendwelche Arbeiten
beginnen, immer mit Hilfe eines geeigneten Multimeters sicher, dass keine Leistungsklemmen des Umrichters unter Spannung
stehen.

In den Féllen, in denen die Versorgung des Umrichters (iber einen Steckverbinder erfolgt, ziehen Sie diesen nicht heraus, solange
nicht 10 Minuten Zeit vergangen sind, nachdem die Versorgung abgeschaltet wurde.

Stellen Sie sicher, dass die Erdungsanschliisse korrekt ausgefihrt sind. Das Erdungskabel muss ausreichend dimensioniert sein, um
den maximalen Versorgungsfehlerstrom zu fiihren, der normalerweise durch die Sicherungen oder Leitungsschutzschalter begrenzt
wird. In der Netzversorgung zum Umrichter miissen ausreichend bemessene Sicherungen oder Leitungsschutzschalter gemaR den
regional geltenden Gesetzen bzw. Bestimmungen eingebaut sein.

Flihren Sie, solange Strom am Umrichter oder den externen Steuerkreisen anliegt, keine Arbeiten an den Umrichter-
Steuerleitungen durch.

In der Europdischen Union missen alle Maschinen, in denen dieses Produkt verwendet wird, der EU-Richtlinie 98/37/EU, Sicherheit
von Maschinen, entsprechen. Vor allem der Maschinenhersteller ist dafiir verantwortlich, einen Haupt-Netzschalter zur Verfiigung
zu stellen und zu gewahrleisten, dass die elektrische Anlage der EN60204-1 entspricht.

Das durch die Steuereingabefunktionen des "VersiDrive i E2" - wie z.B. Stopp/Start, Vorwarts/Riickwérts und Hochstdrehzahl —
gegebene Malt an Integritat reicht fUr den Einsatz bei sicherheitskritischen Anwendungen ohne unabhéngige Schutzkanale nicht
aus. Samtliche Anwendungen, bei denen eine Storung zu Personenschaden oder dem Verlust des Lebens flihren kdnnte, missen
einer Risikobewertung unterzogen werden, und dort, wo erforderlich, missen weitere SchutzmaBnahmen zur Verfligung gestellt
werden.

Der angetriebene Motor kann, wenn das Freigabesignal aktiv ist, beim Einschalten der Stromversorgung starten.

Die STOPP-Funktion beseitigt potenziell tédliche Hochspannungen nicht. Machen Sie den Umrichter SPANNUNGSFREI und warten
Sie 10 Minuten, bevor Sie damit beginnen, irgendwelche Arbeiten daran vorzunehmen. Fiihren Sie niemals irgendwelche Arbeiten
am Umrichter, Motor oder Motorkabel durch, wahrend der Eingangsstrom noch anliegt.

Der "VersiDrive i E2" lasst sich so programmieren, dass der angetriebene Motor bei Drehzahlen oberhalb oder unterhalb der
Drehzahl betrieben wird, die erreicht wird, wenn der Motor direkt an die Netzversorgung angeschlossen ist. Holen Sie die
Bestdtigung der Hersteller des Motors und der angetriebenen Maschine hinsichtlich der Eignung fiir den Betrieb oberhalb des
beabsichtigten Drehzahlbereiches ein, bevor Sie die Maschine in Betrieb nehmen.

Aktivieren Sie nicht die automatische Fehler-Ricksetz-Funktion (fault reset function) an irgendwelchen Systemen, an denen dies zu
einer potenziell gefahrlichen Situation flihren kann.

Das "VersiDrive i E2" erfiillt, je nach Modell, die Anforderungen der Schutzklasse IP20 oder IP66.
Gerate der Schutzklasse IP20 miissen in ein geeignetes Gehduse eingebaut werden.

Gerate der Baureihe "VersiDrive i E2" sind nur fir den Einsatz in Innenrdumen vorgesehen.

Stellen Sie beim Einbau des Umrichters sicher, dass fiir ausreichend Kiihlung gesorgt ist. Fihren Sie, wenn sich der Umrichter in
Einbauposition befindet, keine Bohrarbeiten durch, da Bohrstaub und Bohrspane zu einer Beschadigung fiihren kénnen.

Das Eindringen leitfahiger oder entflammbarer Fremdkérper ist zu verhindern. In der Nahe des Umrichters darf kein entflammbares
Material platziert werden.

Die relative Luftfeuchtigkeit muss weniger als 95% betragen (nicht kondensierend).

Stellen Sie sicher, dass Versorgungsspannung, Frequenz und die Anzahl der Phasen (1 Phase oder 3 Phasen) den Bemessungsdaten
des gelieferten "VersiDrive i E2" entsprechen.

SchlieRen Sie niemals die Netzstromversorgung an die Ausgangsklemmen U, V, W an.

Installieren Sie keine automatischen Schaltgerate/-anlagen zwischen Umrichter und Motor.

Halten Sie dort, wo Steuerkabel nahe an Leistungskabeln verlegt werden, einen Mindestabstand von 100 mm ein, und ordnen Sie
Kreuzungen im 90°-Winkel an.
Stellen Sie sicher, dass samtliche Klemmen mit dem korrekten Drehmomentwert angezogen sind.
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Versuchen Sie nicht, irgendwelche Reparaturen am "VersiDrive i E2" vorzunehmen. Kontaktieren Sie bei vermuteten Fehlern oder
Storungen lhren regionalen PETER electronic Vertriebspartner zur weiteren Unterstiitzung.
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2. Allgemeine Informationen und Bemessungsdaten

Dieses Kapitel enthalt Informationen Uber das "VersiDrive i E2" und beschreibt, wie sich der Umrichter bestimmen lasst.

2.1. Identifizieren des Umrichters nach der Modell-Nummer

Jeder Umrichter lasst sich, wie in der Tabelle unten dargestellt, nach seiner Modell-Nummer bestimmen. Die Modell-Nummer befindet sich auf
dem Versand-Etikett und dem Typenschild des Umrichters. Die Modell-Nummer umfasst dabei den Umrichter sowie jedwede Optionen davon.

VD i 037/3E2/IP66

Product family |

VersiDrive i

Power rating

| degree of protectlon
no text =

No. of Output Phases: E = single-phase

No. of Input Phases: no text = single-phase

IP66 = IP66

E2 = three-phase

3 = three-phase

2.2. Nummer-Bezeichnungen der Umrichtermodelle

110-115V +10% - 1 Phasen-Eingang - 3 Phasen 230V-Ausgang (Spannungsverdoppler), ohne Filter

kW Modell-Nummer kw 1P66 PS Ausgangsstrom (A) R:‘;T;n-
VDI-037-E2-S02 0,37 VDI-037-E2-1P66-S02 0,5 2,3 1
VDI-075-E2-502 0,75 VDI-075-E2-IP66-502 1 43 1
VDI-110-E2-S02 1,1 VDI-110-E2-IP66-502 1,5 58 2
200-240V +10% - 1 Phasen-Eingang, mit Filter

kW Modell-Nummer kw 1P66 PS Ausgangsstrom (A) R:‘;T;n-
VDI-037-E2 0,37 VDI-037-E2-IP66 0,5 2,3 1
VDI-075-E2 0,75 VDI-075-E2-IP66 1 43 1
VDI-150-E2 1,5 VDI-150-E2-1P66 2 7 1
VDI-150-E2-S01 1,5 VDI-150-E2-1P66-501 2 7 2
VDI-220-E2 2,2 VDI-220-E2-IP66 3 10,5 2
200-240V +10% - 3 Phasen-Eingang, mit Filter

kW Modell-Nummer kw 1P66 PS Ausgangsstrom (A) RZ:‘;:;Z“-

0,37 0,5 2,3 1

0,75 1 43 1

15 2 7 1

VDI-150-3E2-240V 15 VDI-150-3E2-IP66-240V 2 7 2

VDI-150-3E2-240V 2,2 VDI-150-3E2-IP66-240V 3 10,5 2

VDI-220-3E2-240V 4,0 VDI-220-3E2-1P66-240V 5 18 3
380-480V +10% - 3 Phasen-Eingang, mit Filter

kW Modell-Nummer kw 1P66 PS Ausgangsstrom (A) R:‘;T;n-
VDI-075-3E2 0,75 VDI-075-3E2-IP66 1 2,2 1
VDI-150-3E2 1,5 VDI-150-3E2-IP66 2 4,1 1
VDI-150-3E2-S01 1,5 VDI-150-3E2-1P66-S01 2 4,1 2
VDI-220-3E2 2,2 VDI-220-3E2-IP66 3 58 2
VDI-400-3E2 4 VDI-400-3E2-IP66 5 9,5 2
VDI-550-3E2 5,5 VDI-550-3E2-IP66 7,5 14 3
VDI-750-3E2 7,5 VDI-750-3E2-IP66 10 18 3
VDI-1100-3E2 11 15 24 3
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3. Mechanischer Einbau

3.1. Allgemein

e Packen Sie den "VersiDrive i E2"-Umrichter vorsichtig aus und priifen Sie ihn auf Anzeichen von Beschadigung. Existieren solche, dann
setzen Sie sich bitte umgehend mit dem Versender/Spediteur in Verbindung.

e Uberpriifen Sie das Leistungsschild des Umrichters, um sicherzustellen, dass es sich um den richtigen Typ und die korrekten
Leistungsvorgaben fiir die Anwendung handelt.

e  Bewahren Sie den "VersiDrive i E2" in seiner Schachtel auf, bis er bendétigt wird. Die Lagerung muss sauber und trocken sowie
innerhalb eines Temperaturbereichs von —40°C bis +60°C erfolgen.

e Der "VersiDrive i E2" muss in senkrechter Position montiert werden, und zwar nur auf einer flachen, flammwidrigen, vibrationsfreien
Montageflache unter Verwendung der integrierten Bohrungen.

e Der "VersiDrive i E2" darf nur in einer Umgebung mit Verschmutzungsgrad 1 oder 2 installiert werden.

e  Montieren Sie kein entflammbares Material in der Ndhe des "VersiDrive i E2".

e  Stellen Sie sicher, dass die minimal erforderlichen Kuhlluftzwischenrdume, wie in den Abschnitten 3.4 und 3.5 beschrieben,
freigelassen werden.

e Stellen Sie sicher, dass der Umgebungstemperaturbereich die in Abschnitt 9.1 angegebenen zuldssigen Grenzwerte fiir den
"VersiDrive i E2" nicht Uberschreitet.

e Sorgen Sie fiur eine geeignete saubere Kiihlluft, die frei von Feuchtigkeit und Verunreinigungen ist und ausreicht, um die
Anforderungen in Bezug auf die Kiihlung des "VersiDrive i E2" gemaR den Abschnitten 3.4 und 3.5 zu erfiillen.

3.2 Mechanische Abmessungen und Montage — IP20 Offene Gerdte

| i
i e -

4 I 1 ]
| { = A

D B

LER N BN LR C
T
== tot , - F .
- H - i
- G - E - H -

Um- A B C D E F G H | J
richter mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
GroRe

1 173 6,81 160 6,30 109 4,29 162 6,38 5 0,20 123 4,84 82 3,23 50 1,97 5,5 0,22 10 0,39
2 221 8,70 207 8,15 137 5,39 209 8,23 53 0,21 150 5,91 109 4,29 63 2,48 5,5 0,22 10 0,39
3 261 10,28 246 9,69 - - 247 9,72 6 0,24 175 6,89 131 5,16 80 3,15 55 0,22 10 0,39

BE- Anzugsmomente fiir Steuerklemmen: 0,5 Nm (4,5 Ib-in)

N Anzugsmomente fir Leistungsklemmen: 1 Nm (9 Ib-in)
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3.3. Mechanische Abmessungen — IP66 (Nema 4X) Gerdite mit Gehdiuse
Q) . o | | T 1 i
— —N\ e
| 1 KT
I (- S
A |
' T ‘}:
[ ||
| i) v
T |\ —— = | e
lo) C L1 L
Um- A B D E G H
richter | mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
GrolRe
1 2320 | 9,13 | 2070 | 815 | 1890 | 7,44 | 250 | 0,98 | 179,0 | 7,05 | 161,0 | 6,34 | 1485 | 585 | 40 | 016 | 80 | 0,31
2 257,0 | 10,12 | 220,0 | 8,67 200,0 | 7,87 28,5 1,12 186,5 | 7,34 188,0 | 7,40 176,0 | 6,93 4,2 0,17 8,5 0,33
3 310,0 | 12,20 | 276,5 | 10,89 | 251,5 | 9,90 33,4 1,31 228,7 | 9,00 | 210,5 8,29 197,5 | 7,78 4,2 0,17 8,5 0,33
Das Produkt der GroRe 3 verfligt liber 4 symmetrische Befestigungspunkte
BE- . .
ACHTE Anzugsmomente fiir Steuerklemmen: 0,5 Nm (4,5 Ib-in)
Anzugsmomente fir Leistungsklemmen: 1 Nm (9 lb-in)
3.4. Richtlinien fiir die Gehdusemontage bei IP20-Gerditen

Der Einbau muss in ein geeignetes Gehause erfolgen, in Ubereinstimmung mit der Norm EN60529 bzw. anderen maRgeblichen und
regional geltenden Bestimmungen oder Normen.

Die Gehaduse miissen aus warmeleitfahigem Material gefertigt sein.

Dort, wo beliiftete Gehduse verwendet werden, muss, um eine gute Luftzirkulation zu gewahrleisten, oberhalb und unterhalb des
Umrichters flr ausreichend Be-/Entliftung gesorgt werden — siehe Zeichnung unten. Luft muss unterhalb des Umrichters eingesogen
werden und Gber dem Umrichter wieder austreten konnen.

In Umgebungen, in denen die Bedingungen dies erfordern, muss das Gehause so konzipiert sein, dass der "VersiDrive i E2" gegen den
Eintritt von Flugstaub, dtzenden Gasen oder Flissigkeiten, leitenden Verunreinigungen (wie Kondensation, Kohlestaub und
Metallpartikel) und Sprithnebel oder Spritzwasser aus allen Richtungen geschitzt ist.

In Umgebungen mit hoher Feuchtigkeit, hohem Salzgehalt oder hohem chemischen Gehalt muss ein passend abgedichtetes Gehduse
(nicht bellftet) verwendet werden.

Gehausekonstruktion und -layout miissen sicherstellen, dass angemessene Bellftungswege und -absténde frei gelassen werden, so dass Luft
durch den Kuhlkérper des Umrichters zirkulieren kann. PETER electronic empfiehlt folgende MindestgroRen fiir Umrichter, die in nicht-
beliifteten Metallgehdusen montiert werden:-

i Umrichter X Y z empfohlener
X TR GrolRe oberhalb beide dazwischen | Luftstrom
i & Seiten
f— — —\1'.‘ f- —— N unterhalb
j :‘[q'; ot ﬁ,; J‘l ',,\;g m.:f;;' m:' mm Zoll mm Zoll mm Zoll CFM (ft*/min)
it ) 2 75 2,95 50 1,97 46 1,81 11
L1 C_J 3 100 | 3,94 | 50 | 1,97 | 52 | 2,05 26

4 O] Bei MaR Z wird davon ausgegangen, dass die Umrichter Seite an Seite
1 ~ A T ~A ohne Zwischenraum montiert werden.
NI s D B N I i T
| | § . .

Die typischen Warmeverluste des Umrichters betragen 3% der
Betriebslastbedingungen.

Bei Obigem handelt es sich lediglich um Richtwerte;
die Betriebsumgebungstemperatur des Umrichters MUSS jedoch
jederzeit aufrechterhalten werden.
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3.5.

Richtlinien fiir die Gehdusemontage bei IP66 (Nema 4X)-Gerditen

Stellen Sie vor der Montage des Umrichters sicher, dass der gewahlte
Installationsort die in Abschnitt 9.1 fiir den Umrichter beschriebenen
Anforderungen beziglich der Umgebungsbedingungen erfiillt.

Der Umrichter muss senkrecht auf einer geeigneten und flachen
Oberflache montiert werden.

Die Mindest-Montageabstande missen, wie in der Tabelle angegeben,
eingehalten werden.

Der Einbauort und die gewdhlten Befestigungsmittel missen
angemessen sein, um das Gewicht der Umrichter aufzunehmen.
"VersiDrive i E2"-Umrichter mit Gehduse kénnen Seite an Seite
montiert werden, so dass sich ihre Kiihlkorper-Flansche berihren. So
ist angemessener Raum fir die Beltiftung zwischen den Umrichtern
gegeben.

Soll der "VersiDrive i E2" iber einem anderen Umrichter oder einem
anderen Warme erzeugenden Gerat montiert werden, betragt der
vertikale Mindestabstand (X) 150mm (5,9 Zoll) nach oben und nach
unten.
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4. Leistungsverkabelung

4.1. Erdung des Umrichters

Dieses Handbuch soll eine Anleitung fiir eine fachgemaRe Installation sein. Die PETER electronic GmbH & Co. KG kann, was die
ordnungsgemafe Installation dieses Umrichters bzw. damit verbundener Gerate angeht, keine Verantwortung fiir die Einhaltung
bzw. Nichteinhaltung irgendwelcher Bestimmungen, ob nationaler, regional geltender oder sonstiger, iibernehmen. Werden
Bestimmungen beim Einbau ignoriert, besteht die Gefahr von Personenschdden und/oder von Schiden an Ausriistung und
Geraten.

Dieses "VersiDrive i E2"-Gerat enthalt Hochspannungskondensatoren, die, wenn die Netzversorgung abgetrennt wurde, Zeit
bendtigen, um sich zu entladen. Stellen Sie vor Arbeiten am Umrichter sicher, dass die Netzversorgung von den Netzeingangen
abgetrennt ist. Warten Sie zehn (10) Minuten, damit sich die Kondensatoren auf sichere Spannungsniveaus entladen kénnen. Die
Nichtbefolgung dieser VorsichtsmaBnahme kann zu schweren Personenschidden oder zum Verlust von Menschenleben fiihren.

Nur qualifiziertes Elektropersonal, das mit dem Konstruktionsaufbau und dem Betrieb dieser Gerate und den damit verbundenen
Gefahren vertraut ist, darf diese Gerate installieren, einstellen, handhaben, bedienen oder warten. Lesen Sie, bevor Sie
fortfahren, dieses Handbuch sowie andere mitgeltende Anleitungen in ihrer Gesamtheit durch und stellen Sie sicher, dass Sie
diese auch verstanden haben. Die Nichtbefolgung dieser VorsichtsmaBnahme kann zu schweren Personenschaden oder zum
Verlust von Menschenleben fiihren.

> B> B>

Erdungsrichtlinie

Die Erdungsklemme eines jeden "VersiDrive i E2"-Gerates muss einzeln und DIREKT an die Erdungssammelschiene am Einbauort angeschlossen
werden (durch den Filter, sofern installiert). Die Erdungsanschliisse des "VersiDrive i E2"-Gerates diirfen dabei nicht von einem Umrichter zum
anderen, oder zu einem anderen Gerdt bzw. von einem solchen ausgehend durchgeschleift werden. Die Erdschleifenimpedanz muss den
regional geltenden Industrie-Sicherheitsvorschriften entsprechen. Um die UL-Vorschriften zu erfillen, missen fiir samtliche Anschliisse der
Erdverdrahtung UL-genehmigte, Ringkabelschuhe verwendet werden.

Die Schutzerdung des Umrichters muss an die Systemerdung angeschlossen werden. Die Erdungsimpedanz muss den Anforderungen der
national und regional geltenden Industrie-Sicherheitsvorschriften und/oder den jeweils geltenden Vorschriften fir elektrische Anlangen
entsprechen. Die Unversehrtheit samtlicher Erdungsanschliisse ist in periodischen Abstdnden zu tberprifen.

Geerdeter Schutzleiter

Die Querschnittsflache des PE-Leiters muss mindestens genauso groR wie die des ankommenden Netzversorgungsleiters sein.

Schutzerdung

Hierbei handelt es sich um die gesetzlich vorgeschriebene Schutzerdung fiir den Umrichter. Einer dieser Punkte muss mit einem angrenzenden
Stahlelement des Gebdudes (Trager, Deckenbalken), einem Erdungsstab im Boden, oder einer Erdungsschiene verbunden werden. Die
Erdungspunkte missen den Anforderungen der jeweils national und regional geltenden Industrie- Sicherheitsvorschriften und/oder
Vorschriften fiir elektrische Anlagen entsprechen.

Motorerdung

Die Motorerdung muss an eine der Erdungsklemmen am Umrichter angeschlossen werden.

Erdschlussiiberwachung

Wie bei allen Umrichtern kann auch hier ein Fehlerstrom gegen Erde vorkommen. Das "VersiDrive i E2"-Gerat ist so konzipiert, dass unter
Einhaltung weltweit geltender Normen und Standards der kleinstmégliche Fehlerstrom erzeugt wird. Der Strompegel wird dabei von der Lange
und Art des Motorkabels, der effektiven Taktfrequenz, den verwendeten Erdungsanschliissen sowie vom Typ des installierten
Funkentstorfilters (RFI-Filter) beeinflusst. Muss ein Fehlerstrom-Schutzschalter (FI-Schalter) verwendet werden, gelten folgende Bedingungen:

e  Esmuss ein Gerdt vom Typ B verwendet werden

e Das Gerat muss daflr geeignet sein, Anlagen mit einer Gleichstrom(DC)-Komponente im Fehlerstrom zu schiitzen

e  Firjedes "VersiDrive i E2"-Geradt miissen jeweils einzelne Fehlerstrom-Schutzschalter verwendet werden

Bei Umrichtern mit einem EMV-Filter ist der Fehlerstrom gegen Masse (Erde) naturgemal héher. Bei Anwendungen, in denen
Fehlerabschaltungen erfolgen, kann der EMV-Filter durch Entfernen der EMV-Schraube an der Seite des Produktes abgeklemmt werden (nur
bei IP20-Geréten).

L1@— Interner
Interner Uber-
L2e EMV- spannungs-
3@ Filter schutz
EMC VAR
EMV VAR

Erde

1) ®

10 www.peter-electronic.com




Die "VersiDrive i E2"-Produktpalette ist mit Uberspannungs-Schutzkomponenten fiir die Eingangsversorgungsspannung ausgestattet, um den
Umrichter gegen Storimpulse der Netzspannung zu schiitzen, die typischerweise von Blitzschlagen oder Schaltvorgangen von
Hochleistungsgeraten an derselben Versorgung ausgehen.

Wird eine Hochspannungspriifung (Blitz) an einer Anlage, in die der Umrichter eingebaut ist, durchgefiihrt, kdnnen die Uberspannungs-
Schutzkomponenten eine Ursache dafir sein, dass die Prifung fehlschlagt. Um diese Art von System-Hochspannungspriifung dennoch
durchfiihren zu kénnen, lassen sich die Uberspannungs-Schutzkomponenten durch Entfernen der VAR-Schraube abklemmen. Nach dem
Durchfiihren der Hochspannungsprifung ist die Schraube wieder einzusetzen und die Hochspannungspriifung zu wiederholen. Die Prifung
muss dann fehlschlagen und dadurch anzeigen, dass die Uberspannungs-Schutzkomponenten wieder zugeschaltet sind.

Schirm-Abschluss (Kabelschirmung)

Die Schutzerdungsklemme verfugt Gber einen Erdungspunkt fir den Motorkabelschirm. Der an diese Klemme (umrichterseitig) angeschlossene
Motorkabelschirm muss auch an das Motorgehduse (motorseitig) angeschlossen werden. Verwenden Sie einen Schirm-Abschluss oder eine
EMI-Klemme, um die Abschirmung an die Schutzerdungsklemme anzuschlieRen.

4.2, Vorkehrungen zur Verdrahtung

SchlieRen Sie das "VersiDrive i E2"-Gerat gemaR den Abschnitten 4.3 / 4.4 und 5.1 an und stellen Sie dabei sicher, dass die Anschliisse des
Motor-Klemmenkastens korrekt sind. Es gibt generell zwei Anschlussarten: Stern und Dreieck. Es muss absolut sichergestellt sein, dass der
Motor entsprechend der Spannung angeschlossen wird, bei der er betrieben wird. Bezliglich weiterer Informationen siehe Abschnitt 4.6
Anschlisse des Motorklemmenkastens.

Es wird empfohlen, die Leistungsverkabelung mit einem 4-adrigen PVC-isolierten geschirmten Kabel vorzunehmen, das gemaR den regional
geltenden Industrie-Vorschriften und Verfahrensregeln verlegt wird.

4.3. Anschlussplan — IP20 Geriite

Leistungsanschliisse
A Ankommende

Stromversorgung
B Isolator / Trennschalter
Leitungsschutzschalter oder

Sicherun
B C D E S8
— Optionale Eingangsdrossel
A { | n/L v Optionaler Eingangsfilter
N ] 2/N v M Optlor?naler Bremswiderstand
— Geschirmtes Motorkabel
~ ) | 3 W Relaisausgang
Steueranschliisse
PE PE 1 +24 Volt (100mA)

G Benutzerausgang

2 Digitaleingang 1

8 H Umrichter Lauf / Stopp
9 3 Digitaleingang 2
Vorwirts / Rickwarts
4 Digitaleingang 3
Analog / Festfrequenz

10 5 + 10 Volt Ausgang
nl | 6 Analogeingang 1
0-10Volt

-
@]

—|@|mm|o

- W N e

w

7 7 0 Volt
8 Analogausgang
0-10 Volt
9 0 Volt

10 Relais-Ausgang
11 | ‘Umrichter betriebsbereit’ =
Geschlossen
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4.4.

Anschlussplan —IP66 (Nema 4X) Gerdte mit Schalter

1/

L2/ N

Leistungsanschliisse

A Ankommende
;:] Stromversorgung
! F B Externe(r) Leitungsschutz-
: schalter oder Sicherung
| C Optionale Eingangsdrossel
v 1»:_ D Optionaler Eingangsfilter
v M) E Interner Isolator /
g Trennschalter
F Optionaler Bremswiderstand
G Geschirmtes Motorkabel
| Relais-Ausgang
Steueranschliisse
J Interner Vorwirts- / Aus- /
Ruckwarts-Schalter
K Interner Drehzahl-Regelpoti
8 Analog-Ausgang
0-10 Volt
9 0 Volt
10 | Relais-Ausgang
11 ‘Umrichter betriebsbereit’ =

Geschlossen

12
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4.5, Umrichter- & Motor-Anschliisse

Zur 1-phasigen Versorgung muss der Strom an L1/L, L2/N angeschlossen werden. Fiir eine 3-phasige Versorgung muss der Strom an L1, L2, L3
angeschlossen werden. Die Phasenfolge ist dabei nicht von Bedeutung. Der Motor muss an U, V, W angeschlossen werden.

Bei Umrichtern, die Giber einen dynamischen Bremstransistor verfligen, muss bei Bedarf ein optionaler externer Bremswiderstand an +DC und
BR angeschlossen werden. Der Bremswiderstandskreis muss durch eine geeignete thermische Schutzschaltung geschiitzt werden. Die -DC,
+DC und BR Anschliisse sind werkseitig durch Kunststoffabdeckungen abgeschlossen. Diese Kunststoffabdeckungen kénnen bei Bedarf
abgenommen werden.

GroBe 1 Anschliisse

IP20 IP66 (Nema 4X)

L1/L

500006000

IP66 (Nema 4X)

QOO(:?QOO OO
LN L2ZIN L3 X U VvV W ¥ B8R

BR o U
@ | @

jj: .':L[‘J}
\ J \ /
N NP

4.6. Anschliisse des Motor-Klemmenkastens

Die meisten Allzweckmotoren sind fiir einen Betrieb an einer umschaltbaren Spannungsversorgung gewickelt. Sie ist auf dem Typenschild des
Motors angegeben. Diese Betriebsspannung wird normalerweise beim Einbau des Motors festgelegt, indem entweder STERN- oder DREIECK-
Schaltung gewahlt wird. Bei der STERN-Schaltung resultiert immer die hohere der beiden Nennspannungen. Typische Nennspannungen sind

wie folgt:

A A

400V 230V
690V 400V
STERN DREIECK
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4.7. IP66 (Nema 4X) Kabeldurchfiihrungsplatte
Der Gebrauch eines geeigneten Kabeldurchfiihrungssystems ist erforderlich, um die ordnungsgemaRe IP- / Nema-Schutzklasse
aufrechtzuerhalten. Um dieses System entsprechend anzupassen, missen Kabeleinfihrungslécher gebohrt werden. Einige RichtgroRen sind

unten angegeben:
Bitte bohren Sie vorsichtig, um zu verhindern, dass Bohrspane/Partikel im Produkt zuriickbleiben.

Fiir Kabeldurchfiihrungen empfohlene LochgréBen & -typen:

LochgréRRe Imperial Metrisch
GroRe 1 22mm PG13.5 M20
Groe 2 & 3 25mm PG16 M25

LochgroRBen fiir flexible Rohre:

BohrgroRRe Handelsiibliche Grolle Metrisch
GroBe 1 28mm % in 21
GroBe 2 & 3 35mm lin 27

e Ein UL-konformer Eintrittsschutz ("Typ") wird nur dann eingehalten, wenn die Kabel mittels einer/eines UL-anerkannten
Durchfiihrbuchse bzw. Einfihrstutzens fiir ein flexibles Rohrsystem installiert werden, das den erforderlichen Schutzgrad ("Typ")
erfillt.

e  Bei Kabelrohr-Installationen benétigen die Rohreintrittslocher eine Standardéffnung gemaR den erforderlichen GréRen, wie sie
durch den NEC-Standard spezifiziert werden.

e Nicht fiir ein starres Kabelrohrsystem vorgesehen.
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5. Steuerungsverdrahtung

5.1. Steuerklemmenanschliisse

Standard-
Anschliisse

i

ceelelRleEeEee

Steuer- Signal Beschreibung
klemme
1 +24V Benutzer- +24V, 100mA.
Ausgang,
s Positive Logik
2 Digitaleingang 1
g g g llLogik 1II
Eingangsspannungsbereich: 8V ... 30V DC
3 Digitaleingang 2 “Logik 0”
Eingangsspannungsbereich: OV ... 4V DC
4 Digitaleingang 3 / Digital: 8 bis 30V
Analogeingang 2 Analog: 0 bis 10V, 0 bis 20mA oder 4 bis 20mA
5 +10V Benutzer- +10V, 10mA, 1kQ minimal
Ausgang
6 Analogeingang 1/ Analog: 0 bis 10V, 0 bis 20mA oder 4 bis 20mA
Digitaleingang 4 Digital: 8 bis 30V
7 ov Verbunden mit Klemme 9 (Masse)
3 Analogausgang / Analog: 0 bis 10V, 20mA maximal
Digitalausgang Digital: 0 bis 24V
9 ov Verbunden mit Klemme 7 (Masse)
10 Relaisausgang (NO) Kontaktbelastung 250V, 6A AC / 30V 5A DC
11 Relaisausgang (NO) Kontaktbelastung 250V, 6A AC / 30V 5A DC

5.2. RJ45 Datenanschluss

Bezlglich Informationen zum MODBUS RTU
Registerabbild wenden Sie sich bitte an Ihren
PETER electronic Vertriebspartner.

Bei Verwendung der MODBUS-Steuerung
koénnen die Analog- und Digitaleingdange wie

in Abschnitt 8.3 dargestellt konfiguriert
werden.

Kein Anschluss

Kein Anschluss

0 Volt

-RS485 (PC)

+RS485 (PC)

+24 Volt

-RS485 (Modbus RTU)
+RS485 (Modbus RTU)

PN WN R

www.peter-electronic.com
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6. Betrieb

6.1. Handhabung des Tastenfeldes

Uber Tastatur und Displayanzeige wird der Umrichter konfiguriert und sein Betrieb tiberwacht.

auf den Parameter-Editiermodus und Verlassen desselben,

Erier NAVIGATE Verwendung: Anzeige von Echtzeit-Informationen, Zugriff
H‘ .
Speichern von Parameter-Anderungen

(Navigieren)

Verwendung: Erhohung der Drehzahl im Echtzeit-Modus,
oder Erhéhung der Parameterwerte im Parameter-
Editiermodus

UP
(Nach Oben)

-

<

DOWN Verwendung: Herabsetzen der Drehzahl im Echtzeit-Modus, (
(Nach Unten) oder Herabsetzen der Parameterwerte im Parameter- Enter T
Editiermodus I

Verwendung: Zuriicksetzen eines abgeschalteten

RESET / STOP .
@ (Zuriicksetzen Ur.nr|c'hters. .
/ Stopp) W|rq im Tastaturmodus verwendet, um einen laufenden
Umrichter zu stoppen.
Wird im Tastaturmodus verwendet, um einen gestoppten
@ START Umrichter zu starten oder um die Drehrichtung
umzukehren, wenn der Zweirichtungs-Tastaturmodus

freigegeben ist.

Andern von Parametern

Um einen Parameterwert zu dndern, driicken Sie die [= Taste und halten Sie sie fiir >1s gedriickt, wahrend der Umrichter SE o anzeigt. Die

Anzeige wechselt auf P- 0 { und zeigt den Parameter 01 an. Driicken Sie die [Z Taste und lassen Sie sie wieder los, um den Wert dieses
Parameters anzuzeigen. Benutzen Sie die Tasten (*und , um auf den gewiinschten Wert umzustellen. Driicken Sie nochmals die ) Taste
und lassen Sie sie wieder los, um die Anderung zu speichern. Driicken Sie die (%] Taste und halten Sie sie fir >1s gedriickt, um zum Echtzeit-

Modus zurtickzukehren. In der Anzeige erscheint SEoP, wenn der Umrichter gestoppt hat, oder aber die Echtzeit-Information (z.B., Drehzahl),
wenn der Umrichter lauft.

Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen
Um auf die werkseitigen Vorgabe-Parameter zuriickzusetzen, driicken Sie >2s lang die Tasten [I, (¥ und ©. In der Anzeige erscheint

F-dEF . Driicken Sie die ® Taste, um zu bestatigen und um den Umrichter zurlickzusetzen.

6.2. Klemmen-Steuerung

Bei Lieferung befindet sich das "VersiDrive i E2"-Gerat im Status der Werkseinstellungen, d.h. es ist so eingestellt, dass es im Klemmen-
Steuerungsmodus lauft und alle Parameter (P-xx) die Werksvorgabewerte besitzen, die in Abschnitt
7 Parameter angegeben sind.

1. SchlieBen Sie den Motor am Umrichter an und Gberprifen Sie dabei die Stern-/Dreieck-Schaltung in Bezug auf die Nennspannung.

2. Geben Sie die Motordaten vom Motor-Typenschild ein, P-07 = Motornennspannung, P-08 = Motornennstrom,
P-09 = Motornennfrequenz.

3. SchlieBen Sie einen Steuerschalter zwischen die Steuerklemmen 1 und 2 und stellen Sie dabei sicher, dass der Kontakt offen ist
(Umrichter gesperrt).

4. SchlieBen Sie ein Potentiometer (1kQ min bis 10 kQ max.) zwischen die Klemmen 5 und 7, und den Schleifkontakt an die Klemme 6

an.
5. Schalten Sie bei auf Null eingestelltem Potentiometer die Stromzufuhr zum Umrichter an. In der Anzeige erscheint SEoP.
6. SchlieRen Sie den Steuerschalter, Klemmen 1-2. Der Umrichter ist jetzt ‘freigegeben’, und Ausgangsfrequenz/-drehzahl werden tber
das Potentiometer gesteuert. In der Anzeige erscheint bei auf Minimum zurtickgedrehtem Potentiometer die Nulldrehzahl in Hz
H 0.0).
7. Drehen Sie das Potentiometer auf Maximum. Der Motor beschleunigt mit der Beschleunigungszeit P-03 auf 50Hz (der
Werkseinstellwert von P-01). Das Display zeigt 50Hz (H  50.0) bei max. Drehzahl.
Um den Motorstrom (A) anzuzeigen, driicken Sie kurz die (=] (Navigations-) Taste.
Driicken Sie nochmals die | Taste, um zur Drehzahl-Anzeige zurlickzukehren.
10. Um den Motor zu stoppen, drehen Sie entweder das Potentiometer zurlick auf Null, oder Sie sperren den Umrichter, indem Sie den

Steuerschalter 6ffnen (Klemmen 1-2).
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Wird der "Freigabe-/Sperr"-Schalter gedffnet, verzdgert der Umrichter bis zum Stopp, im Display erscheint dann Sk oP. Ist das Potentiometer

auf Null gedreht und der "Freigabe-/Sperr"-Schalter geschlossen, zeigt das DisplayH 0.0 (0.0Hz); wird der Umrichter fiir 20 Sekunden in

diesem Zustand belassen, geht er in den Standby-Modus iiber, wobei das Display SEndhY zeigt, und wartet auf ein Drehzahlreferenzsignal.

6.3.

Tastatur-Steuerung

Damit das "VersiDrive i E2"-Gerat von der Tastatur aus nur in Vorwartsrichtung gesteuert werden kann, setzen Sie P-12 =1:

1.
2.

3
4.
5

10.

SchlieRen Sie den Motor so wie fir die oben beschriebene Klemmen-Steuerung an.
Geben Sie den Umrichter frei, indem Sie den Schalter zwischen den Steuerklemmen 1 & 2 schlieRen. In der Anzeige erscheint SEoP.

Driicken Sie die < Taste. Das Display zeigt H 0.0.
Driicken Sie die (1 Taste, um die Drehzahl zu erhéhen.
Der Umrichter lauft vorwarts, wobei die Drehzahl ansteigt, bis die (1 Taste losgelassen wird.

Vorsicht: Die Beschleunigungsgeschwindigkeit wird durch die Einstellung P-03 gesteuert; Uberpriifen Sie diese vor dem Start.

CAUTION

6. Driicken Sie die ¥ Taste, um die Drehzahl zu reduzieren. Der Umrichter verringert die Drehzahl, bis die (¥ Taste
losgelassen wird. Die Verzégerungsgeschwindigkeit wird durch die Einstellung in P-04 begrenzt.
Driicken Sie die > Taste. Der Umrichter verzogert bis zum Stillstand mit der in P-04 eingestellten Geschwindigkeit.
In der Anzeige erscheint abschlieRend SEoP; der Umrichter ist nun gesperrt.
Um vor der Freigabe eine Zieldrehzahl voreinzustellen, driicken Sie bei gestopptem Umrichter die @ Taste. Das Display zeigt die
Zieldrehzahl; stellen Sie diese nach Bedarf mit den [*] & [V Tasten ein und driicken Sie dann die ® Taste, um das Display auf
StaP zurickzusetzen.

Durch Driicken der <> Taste wird der Umrichter gestartet und auf die Zieldrehzahl beschleunigt.

Damit das "VersiDrive i E2"-Gerat von der Tastatur aus in Vorwarts- und Rickwartsrichtung gesteuert werden kann, setzen Sie P-12 =2:

11.

12.
13.
14.

15.

Die Funktionsweise fir Start, Stopp und Drehzahlanderung ist genauso wie wenn P-12=1.

Driicken Sie die < Taste. Das Display wechselt zu H .0

Driicken Sie die [ Taste, um die Drehzahl zu erhéhen.

Der Umrichter lauft vorwarts, wobei die Drehzahl ansteigt, bis die (* Taste losgelassen wird. Die Beschleunigung wird begrenzt durch
die Einstellung in P-03. Die Hochstdrehzahl ist die in P-01 eingestellte Drehzahl.

Um die Drehrichtung des Motors zu dndern, driicken Sie nochmals die <D Taste.
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7. Parameter

7.1.

Standard-Parameter

P-01

Maximale Frequenz-/ Drehzahlgrenze

Minimum | P-02 | Maximum 500,0 Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 50,0 (60,0)

Die max. Ausgangsfrequenz- oder Motordrehzahlgrenze — Hz oder U/min. Wenn P-10 >0, wird der eingegebene / gezeigte Wert in
U/min dargestellt

P-02 Minimale Frequenz-/ Drehzahlgrenze
Minimum | 0,0 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
Min. Drehzahlgrenze — Hz oder U/min. Wenn P-10 >0, wird der eingegebene / gezeigte Wert in U/min dargestellt

P-03 Beschleunigungszeit
Minimum | 0,00 | Maximum | 600,0 | Einheiten | Sekunden | Werkseinstellung | 5,0
Beschleunigungszeit von 0,0 bis zur Nennfrequenz (P-09) in Sekunden.

P-04 Verzogerungszeit
Minimum 0,00 | Maximum | 600,0 | Einheiten | Sekunden | Werkseinstellung | 5,0
Die Verzégerungszeit von der Nennfrequenz (P-09) bis zum Stillstand in Sekunden. Wenn auf 0,00 eingestellt, wird der Wert von P-24
verwendet.

P-05 Stopp-Modus
Minimum | 0 Maximum | 2 | Einheiten - Werkseinstellung 0
0 : Auslauframpe. Wird das Freigabesignal entfernt, 1auft der Umrichter per Rampe mit der Uber P-04 gesteuerten Geschwindigkeit
bis zum Stopp aus. Wird die Netzversorgung unterbrochen, versucht der Umrichter weiterzulaufen, indem er die Drehzahl der Last
reduziert und die Last als Generator einsetzt.
1: Austrudeln. Wird das Freigabesignal entfernt, oder ist die Netzversorgung unterbrochen, dann trudelt der Motor (im Freilauf) bis
zum Stopp aus.
2 : Auslauframpe. Wird das Freigabesignal entfernt, lauft der Umrichter per Rampe mit der (iber P-04 gesteuerten Geschwindigkeit
bis zum Stopp aus. Wird die Netzversorgung unterbrochen, lauft der Umrichter per Rampe unter Verwendung der P-24
Verzégerungsrampe mit dynamischer Bremssteuerung bis zum Stopp aus.

P-06 Energie-Optimierung
Minimum 0 Maximum 1 Einheiten - Werkseinstellung 0
0 : Deaktiviert.
1: Aktiviert. Ist sie aktiviert, versucht die Energie-Optimierung die wahrend des Betriebs bei konstanten Drehzahlen und leichten
Lasten durch den Umrichter und den Motor verbrauchte Gesamtenergie zu reduzieren. Die am Motor angelegte Ausgangsspannung
wird reduziert. Die Energie-Optimierung ist fiir Anwendungen vorgesehen, bei denen der Umrichter flr bestimmte Zeitrdume bei
konstanter Drehzahl und leichter Motorlast betrieben wird, gleich ob bei konstantem oder verdanderlichem Drehmoment.

P-07 Motornennspannung
Minimum | 0 | Maximum | 250/500 | Einheiten |  Volt | Werkseinstellung | 230/ 400 (460)
Dieser Parameter muss auf die Nennspannung des Motors (Typenschild) (Volt) eingestellt werden.

P-08 Motornennstrom
Minimum | - | Maximum | - | Einheiten | Ampere | Werkseinstellung | -
Dieser Parameter muss auf den Nennstrom des Motors (Typenschild) eingestellt werden.

P-09 Motornennfrequenz
Minimum | 25 | Maximum | 500 | Einheiten | Hz | Werkseinstellung | 50 (60)
Dieser Parameter muss auf die Nennfrequenz des Motors (Typenschild) eingestellt werden.

P-10 Motornenndrehzahl
Minimum | 0 | Maximum | 30000 | Einheiten | U/min | Werkseinstellung | 0
Dieser Parameter kann optional auf die Nenndrehzahl U/min des Motors (Typenschild) eingestellt werden. Ist er auf den
Werksvorgabewert Null eingestellt, werden samtliche drehzahlbezogenen Parameter in Hz angezeigt, und die Schlupfkompensation
fir den Motors ist gesperrt. Die Eingabe des Wertes vom Motor-Typenschild gibt die Schlupfkompensationsfunktion frei, und das
"VersiDrive i E2"-Display zeigt nun die Motordrehzahl in geschatzten U/min. Samtliche drehzahlbezogenen Parameter, wie
Mindestdrehzahl, Hochstdrehzahl und Festfrequenzen werden ebenfalls in U/min dargestellt.

P-11 Spannungsverstarkung
Minimum 0,0 Maximum 20,0 Einheiten | % | Werkseinstellung 3,0

Die Spannungsverstarkung wird zur Erhéhung der bei niedrigen Ausgangsfrequenzen angelegten Motorspannung verwendet, um das
Drehmoment bei niedriger Drehzahl und das Anlaufmoment zu verbessern. Eine vom Betrag her zu hohe Spannungsverstarkung kann
einen erhohten Motorstrom und eine erhohte Motortemperatur zur Folge haben und dazu fiihren, dass eine Zwangsbeliiftung des
Motors erforderlich wird.
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P-12 Wabhl der Betriebsart
Minimum 0 Maximum 6 Einheiten - Werkseinstellung 0
0: Klemmensteuerung. Der Umrichter reagiert direkt auf Signale, die an die Steuerklemmen angelegt werden.
1: Unidirektionale Tastenfeldsteuerung. Der Umrichter kann unter Verwendung einer externen oder einer Fernbedienungs-Tastatur
nur in Vorwartsrichtung gesteuert werden.
2: Bidirektionale Tastenfeldsteuerung. Der Umrichter kann unter Verwendung einer externen oder einer Fernbedienungs-Tastatur in
Vorwadrts- und Rickwartsrichtung gesteuert werden. Durch Driicken der START-Taste auf dem Tastenfeld kann zwischen Vorwarts und
Rickwarts hin- und hergeschaltet werden.
3: Modbus-Netzwerksteuerung. Steuerung Gber Modbus RTU (RS485) mittels der internen Beschleunigungs-/Verzégerungs-Rampen.
4 : Modbus-Netzwerksteuerung. Steuerung Gber Modbus RTU (RS485)-Schnittstelle, wobei die Beschleunigungs-/ Verzégerungs-
Rampen Uber Modbus aktualisiert werden.
5 : PI-Steuerung. Benutzer-PI-Steuerung mit externem Rickfihrsignal.
6 : Pl Analoge Summations-Steuerung. PI-Steuerung mit externem Ruckfuhrsignal und Summation mit Analogeingang 1

P-13 Fehlerspeicher-Historie
Gespeichert werden die letzten 4 Fehler in der Reihenfolge ihres Auftretens, mit dem jlingsten Fehler an erster Stelle. Driicken Sie die
UP- oder DOWN-Taste, um sich schrittweise durch alle vier zu bewegen. Der jlingste Fehler wird immer an erster Stelle gezeigt. Eine
Unterspannungsabschaltung wird nur einmal gespeichert. Weitere Fehlerereignis-Protokollierfunktionen stehen durch die
Parametergruppe Null zur Verflgung.

P-14 Zugriffscode Erweitertes Menii

Minimum | 0 | Maximum | 9999 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 0

Fiir den Zugriff auf das erweiterte Menii auf “101” (Werkseinstellung) setzen. Andern Sie den Codewert in P-39, um unbefugten
Zugriff auf den erweiterten Parametersatz zu sperren.
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7.2

Erweiterte Parameter

P-15

Auswahl Digitaleingangsfunktion

Minimum | 0 | Maximum 12 Einheiten - Werkseinstellung 0

Definiert die Funktion der digitalen Eingdnge, abhangig von der Steuermodus-Einstellung in P-12.
Siehe Abschnitt 8 Analog- und Digitaleingangs-Konfigurationen bezliglich weiterer Informationen.

P-16 Signalformat des Analog-Eingangs 1
Minimum | - | Maximum | - | Einheiten | - | Werkseinstellung | ug- o
U 0- 10 =0 bis 10 Volt Signal (unipolar). Der Umrichter bleibt bei 0,0Hz, wenn das Analogsignal, nach Skalierung und Offset, <0,0%
betragt.
b0- 10 =0 bis 10 Volt Signal (bipolar). Der Umrichter betatigt den Motor in Riickwérts-Drehrichtung, sobald der analoge Referenzwert,
nachdem Skalierung und Offset angewandt wurden, <0,0% betragt.
R 0-20 = 0 bis 20mA Signal
b 4-20= 4 bis 20mA Signal, der "VersiDrive i E2" schaltet ab und zeigt den Fehlercode Y-20F, wenn der Signalpegel unter 3mA fillt.
r 4-20 = 4 bis 20mA Signal, der "VersiDrive i E2" lauft per Rampe bis zum Stopp, wenn der Signalpegel unter 3mA fillt.
b 20-4 = 20 bis 4mA Signal, der "VersiDrive i E2" schaltet ab und zeigt den Fehlercode 4-20F, wenn der Signalpegel unter 3mA fallt.
r 20-Y =20 bis 4mA Signal, der "VersiDrive i E2" luft per Rampe bis zum Stopp, wenn der Signalpegel unter 3mA fillt.
P-17 Maximale effektive Taktfrequenz
Minimum | 4 Maximum 32 Einheiten kHz | Werkseinstellung 8/16
Stellt die maximale effektive Taktfrequenz des Umrichters ein. Wird “rEd” angezeigt, wurde die Taktfrequenz auf Grund erhéhter Umrichter-
Kahlkorpertemperatur auf das Niveau in P0O0-14 reduziert.
P-18 Auswahl Relaisausgangsfunktion
Minimum | 0 | Maximum | 7 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 1
Wahlt die dem Relaisausgang zugewiesene Funktion. Das Relais hat zwei Ausgangsklemmen; Logik 1 zeigt an, dass das Relais aktiv ist,
und daher werden die Klemmen 10 und 11 miteinander verbunden.
0 : Umrichter freigegeben (lauft). Logik 1, wenn der Motor freigegeben ist
1: Umrichter betriebsbereit. Logik 1, wenn Strom am Umrichter angelegt ist und kein Fehler vorliegt
2 : Bei Zielfrequenz (Drehzahl). Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz der Sollwertfrequenz entspricht
3: Umrichter abgeschaltet. Logik 1, wenn sich der Umrichter im Fehlerzustand befindet
4 : Ausgangsfrequenz >= Grenzwert. Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz den einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert
Gberschreitet
5 : Ausgangsstrom >= Grenzwert. Logik 1, wenn der Motorstrom den einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert Gberschreitet
6 : Ausgangsfrequenz < Grenzwert. Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz unter dem einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert liegt
7 : Ausgangsstrom < Grenzwert. Logik 1, wenn der Motorstrom unter dem einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert liegt
P-19 Relaisausgang Grenzwert
Minimum | P-02 | Maximum | 200,0 | Einheiten | % | Werkseinstellung | 100,0
Das in Verbindung mit den Einstellungen 4 bis 7 von P-18 und P-25 verwendete einstellbare Grenzwert
P-20 Festfrequenz / Drehzahl 1
Minimum | P-02 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
P-21 Festfrequenz / Drehzahl 2
Minimum | P-02 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
P-22 Festfrequenz / Drehzahl 3
Minimum | P-02 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
P-23 Festfrequenz / Drehzahl 4
Minimum | P-02 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
Voreingestellte Drehzahlen / Frequenzen, die liber Digitaleingdnge abhangig von der Einstellung von P-15 gewahlt werden. Wenn P-
10 =0, werden die Werte in Hz eingegeben. Wenn P-10 > 0, werden die Werte in U/min eingegeben.
P-24 2. Verzogerungszeit (Schnell-Stopp)

Minimum | 0,00 | Maximum | 25,0 | Einheiten s | Werkseinstellung 0,00

Dieser Parameter ermoglicht es, eine alternative Verzégerungszeit in das "VersiDrive i E2"-Gerat zu programmieren, die tGber
Digitaleingdnge (abhangig von der Einstellung von P-15) gewdhlt oder aber automatisch bei einem Netzstromausfall gewahlt werden
kann, wenn P-05 = 2.

Wenn auf 0,00 eingestellt, trudelt der Umrichter bis zum Stopp aus.
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P-25 Auswahl Analogausgangsfunktion
Minimum 0 Maximum 9 Einheiten - Werkseinstellung 8
0 : Umrichter freigegeben (lauft). Logik 1, wenn das "VersiDrive i E2"-Gerat freigegeben ist (lauft).
1 : Umrichter betriebsbereit. Logik 1, wenn kein Fehlerzustand am Umrichter vorliegt.
2 : Bei Zielfrequenz (Drehzahl). Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz der Sollwertfrequenz entspricht.
3: Umrichter abgeschaltet. Logik 1, wenn sich der Umrichter im Fehlerzustand befindet.
4 : Ausgangsfrequenz >= Grenzwert. Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz den einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert

Uberschreitet.

5 : Ausgangsstrom >= Grenzwert. Logik 1, wenn der Motorstrom den einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert Gberschreitet.
6 : Ausgangsfrequenz < Grenzwert. Logik 1, wenn die Ausgangsfrequenz unter dem einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert liegt.
7 : Ausgangsstrom < Grenzwert. Logik 1, wenn der Motorstrom unter dem einstellbaren, in P-19 gesetzten Grenzwert liegt.
Analogausgangsmodus
8 : Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl). 0 bis P-01
9 : Ausgangs(Motor)strom. 0 bis 200% von P-08

P-26 Ausblendfrequenz Hysteresebereich
Minimum | 0,0 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0

P-27 Ausblendfrequenz
Minimum | P-02 | Maximum | P-01 | Einheiten | Hz/U/min | Werkseinstellung | 0,0
Die Ausblendfrequenzfunktion wird verwendet, um zu verhindern, dass der "VersiDrive i E2" bei einer bestimmten Ausgangsfrequenz
betrieben wird, z.B. bei einer Frequenz, die in einer bestimmten Maschine eine mechanische Resonanz verursacht. Der Parameter P-
27 definiert den Mittelpunkt des Ausblendfrequenzbandes und wird zusammen mit P-26 eingesetzt. Die "VersiDrive i E2"-
Ausgangsfrequenz lauft mit den in P-03 bzw. P-04 eingestellten Geschwindigkeiten durch das festgelegte Band, ohne jedoch eine
Ausgangsfrequenz innerhalb des definierten Bandes beizubehalten. Liegt der am Umrichter angelegte Frequenzreferenzwert
innerhalb des Bandes, so bleibt die "VersiDrive i E2"-Ausgangsfrequenz an der oberen oder unteren Grenze des Bandes.

P-28 U/f Kennlinien-Verstellspannung
Minimum | 0 | Maximum | 250/500 | Einheiten | Vv | Werkseinstellung | 0

P-29 U/f Kennlinien-Verstellfrequenz
Minimum | 0,0 | Maximum | P-09 | Einheiten | Hz | Werkseinstellung | 0,0
Zusammen mit P-28 stellt dieser Parameter einen Frequenzpunkt ein, an dem die in P-28 eingestellte Spannung am Motor angelegt
wird. Wenn dieses Leistungsmerkmal verwendet wird, muss jedoch vorsichtig vorgegangen werden, um eine Uberhitzung und
Beschadigung des Motors zu vermeiden. Siehe Abschnitt 7.3 bezlglich weiterer Informationen.

P-30 Klemmenmodus Wiederanlauf-Funktion
Minimum | - Maximum - | Einheiten - Werkseinstellung RAUko-0
Definiert das Verhalten des Umrichters in Bezug auf den Freigabe-Digitaleingang und konfiguriert auch die Automatische
Wiederanlauf-Funktion.
EdJE-r : Nach dem Einschalten oder dem Riicksetzen (reset) startet der Umrichter nicht, wenn der Digitaleingang 1 geschlossen
bleibt. Der Eingang muss NACH dem Einschalten oder dem Riicksetzen (reset) geschlossen werden, um den Umrichter zu starten.
RUEo-0 : Nach dem Einschalten oder dem Riicksetzen (reset) startet der Umrichter automatisch, wenn der Digitaleingang 1
geschlossen ist.
RUEo- | bis AUEo-5 : Nach einer Fehler-Abschaltung (trip) unternimmt der Umrichter bis zu 5 Versuche, um neu zu starten, und zwar
in 20 Sekunden-Intervallen. Der Umrichter muss Spannungsfrei geschaltet werden, um den Zahler zuriickzusetzen. Die Anzahl der
Wiederanlaufversuche wird gezahlt, und wenn der Umrichter beim letzten Versuch nicht startet, geht der Umrichter damit in den
Fehlerzustand und erfordert vom Benutzer, dass dieser den Fehler manuell zurticksetzt.

P-31 Tastenfeldmodus Wiederanlauf-Funktion
Minimum | 0 | Maximum | 3 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 1
Dieser Parameter ist nur dann aktiv, wenn der Betrieb im Tastenfeldsteuermodus (P-12 = 1 oder 2) erfolgt. Wird die Einstellung O oder
1 verwendet, sind die Start- und Stopp-Tasten des Tastenfeldes freigegeben, und die Steuerklemmen 1 und 2 miissen verbunden sein.
Die Einstellungen 2 und 3 ermoglichen es, den Umrichter direkt von den Steuerklemmen aus zu starten; die Start- und Stopp-Tasten
des Tastenfeldes werden dabei ignoriert.
Einstellungen 0 und 2 : Der Umrichter startet immer mit der Mindestfrequenz /-drehzahl (P-02)
Einstellungen 1 und 3 : Der Umrichter startet immer mit der letzten Betriebsfrequenz /-drehzahl
0 : Mindestdrehzahl, Tastenfeld-Start
1 : Vorherige Drehzahl, Tastenfeld-Start
2 : Mindestdrehzahl
3 : Vorherige Drehzahl

P-32 Gleichstrom(DC)-Bremse

Minimum | 0,0 Maximum 25,0 Einheiten Sekunden Werkseinstellung 0,0

Legt die Zeitdauer fest, fiir die Gleichstrom am Motor angelegt wird, wenn die Ausgangsfrequenz 0,0Hz erreicht.
Der Spannungspegel ist dabei der gleiche, wie die in P-11 eingestellte Spannungsverstarkung.
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P-33 Motorfangfunktion (nur BG2 & BG3) / Gleichstrom(DC)-Aufschaltzeit bei Start (nur BG1)
Minimum - Maximum - Einheiten - Werkseinstellung 0
Nur Umrichter der BaugroBe 2 und 3 — Motorfangfunktion
0 : Deaktiviert.
1: Aktiviert. Wenn aktiviert, versucht der Umrichter beim Start festzustellen, ob sich der Motor bereits dreht, und er beginnt damit,
den Motor von seiner aktuellen Drehzahl ab zu steuern. Eine kurze Verzégerung lasst sich beobachten, wenn Motoren gestartet
werden, die sich gerade nicht drehen.
Nur Umrichter der BaugroRe 1 — Gleichstrom(DC)-Aufschaltzeit beim Starten
Stellt eine Zeit ein, fiir die der Gleichstrom am Motor angelegt wird, um sicherzustellen, dass er gestoppt wird, wenn der Umrichter
aktiviert ist.
P-34 Bremschopper-Aktivierung
Minimum 0 Maximum 2 Einheiten - Werkseinstellung 0
0 : Gesperrt
1 : Freigegeben mit Software-Schutz. Aktiviert den internen Bremschopper mit Software-Schutz fir einen Widerstand, der auf 200W
Dauerbetrieb ausgelegt ist.
2 : Freigegeben ohne Software-Schutz. Aktiviert den internen Bremschopper ohne Software-Schutz. Es sollte eine externe
Warmeschutzvorrichtung montiert werden.
P-35 Analogeingang 1 Skalierung
Minimum 0,0 | Maximum 500,0 Einheiten % | Werkseinstellung | 100,0
Skaliert den Analogeingang um diesen Faktor; z.B. hat, wenn P-16 fiir ein 0 — 10V Signal und der Skalierungsfaktor auf 200,0%
eingestellt ist, ein 5 Volt-Eingang zur Folge, dass der Umrichter bei maximaler Frequenz / Drehzahl (P-01) lduft.
P-36 Serielle Kommunikationskonfiguration
Dieser Parameter verfiigt liber drei Untereinstellungen, die fiir die Konfiguration der seriellen Modbus RTU Kommunikation
verwendet werden. Die Unter-Parameter sind wie folgt:
Umrichter Adresse: Adr O bis Adr 63
Baudrate: 9,6kbps bis 115,2kbps
Timeout: 0 (gesperrt, 30 ... 3000 Millisekunden)
P-37 Zugriffcode-Definition
Minimum | 0 | Maximum | 9999 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 101
Definiert den Zugriffscode, der in P-14 eingegeben werden muss, um Zugriff auf die Parameter oben in P-14 zu erhalten.
P-38 Parameterzugriffsverriegelung
Minimum | 0 | Maximum | 1 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 0
0 : Entriegelt. Samtliche Parameter sind zuganglich und kénnen gedndert werden.
1: Verriegelt. Die Parameterwerte konnen gezeigt, aber nicht gedndert werden.
P-39 Analogeingang 1 Offset
Minimum | -500,0 | Maximum | 500,0 | Einheiten | % | Werkseinstellung | 0,0
Setzt einen Offset als Prozentsatz des vollen Skalenbereichs des Eingangs, der auf das Analogeingangssignal angewandt wird.
P-40 Drehzahl-Anzeige Skalierungsfaktor
Minimum | 0,000 | Maximum | 6,000 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 0,000
Ermoglicht es dem Benutzer, das "VersiDrive i E2"-Geréat so zu programmieren, dass eine alternative Ausgabeeinheit, skaliert von der
Ausgangsfrequenz oder -drehzahl, angezeigt wird, z.B. Anzeige der Bandfoérderer-Geschwindigkeit in Meter pro Sekunde. Diese
Funktion ist deaktiviert, wenn P-40 = 0,00
P-41 PI-Regler Proportionalverstarkung
Minimum 0,0 Maximum 30,0 Einheiten - Werkseinstellung 1,0
Pl-Regler Proportionalverstarkung. Hohere Werte liefern eine gréRere Anderung in der Umrichter-Ausgangsfrequenz als Reaktion auf
kleine Anderungen beim Riickfiihrsignal. Ein zu hoher Wert kann Instabilitat verursachen.
P-42 Pl-Regler Integralzeit
Minimum | 0,0 | Maximum | 30,0 | Einheiten | s | Werkseinstellung | 1,0
PI-Regler Integralzeit. GroRere Werte liefern eine gedampftere Reaktion fur Systeme, bei denen der Gesamtprozess langsam reagiert.
P-43 Pl-Regler Betriebsmodus
Minimum | 0 | Maximum | 1 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 0
0 : Direkt-Betrieb. Verwenden Sie diesen Modus, wenn die Erhdhung der Motordrehzahl einen Anstieg des Riickfiihrsignals zur Folge
haben soll.
1: Invertierter Betrieb. Verwenden Sie diesen Modus, wenn die Erh6hung der Motordrehzahl eine Abnahme des Riickfihrsignals zur
Folge haben soll.
P-44 Auswahl Pl-Referenzwert(Sollwert)quelle
Minimum | 0 | Maximum | 1 | Einheiten | - | Werkseinstellung | 0
Wahlt die Quelle fir den PID-Referenzwert / Sollwert
0 : Digitaler voreingestellter Sollwert. P-45 wird verwendet
1: Analogeingang 1 Sollwert
P-45 Pl Digitaler Sollwert

Minimum 0,0 Maximum 100,0 Einheiten % Werkseinstellung | 0,0

Wenn P-44 = 0, setzt dieser Parameter den fiir den PI-Regler verwendeten voreingestellten digitalen Referenzwert (Sollwert).
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P-46 Auswahl PI-Riickfiihr-Quelle

Minimum | 0 | Maximum | 2 Einheiten - Werkseinstellung 1

0 : Analogeingang 2 (Klemme 4)

1: Analogeingang 1 (Klemme 6)

2 : Motorstrom
P-47 Analogeingang 2 Signalformat

Minimum | - | Maximum | - | Einheiten | - | Werkseinstellung | U 0-10

Y 0- 10 =0 bis 10 Volt Signal

R 0-20 = 0 bis 20mA Signal

b 4-20 = 4 bis 20mA Signal, der "VersiDrive i E2" schaltet ab und zeigt den Fehlercode 4-20F, wenn der Signalpegel unter 3mA fllt.

r Y-20 = 4 bis 20mA Signal, der "VersiDrive i E2" |duft per Rampe bis zum Stopp, wenn der Signalpegel unter 3mA fillt

E 20-4 = 20 bis 4mA Signal, der "VersiDrive i E2" schaltet ab und zeigt den Fehlercode 4-20F, wenn der Signalpegel unter 3mA fallt.

r 20-4 = 20 bis 4mA Signal, der "VersiDrive i E2" |duft per Rampe bis zum Stopp, wenn der Signalpegel unter 3mA fillt.

7.3. Einstellen der Spannungs- / Frequenz- (U/f)Kennlinie
p Die U/f-Kennlinie wird durch mehrere Parameter wie folgt definiert:
P-07 P-07 : Motornennspannung
P-09 : Motornennfrequenz
P Die in Parameter P-07 eingestellte Spannung wird bei der eingestellten Frequenz am
i Motor angelegt.
w0 Unter normalen Betriebsbedingungen wird die Spannung linear auf irgendeinen Punkt
S o unterhalb der Motornennfrequenz reduziert, um ein konstantes Motordrehmoment,
s e wie durch die Kurve ‘A’ im Diagramm dargestellt, zu erhalten.
S . 4 . Mit Hilfe der Parameter P-28 und P-29 kann die bei einer bestimmten Frequenz
v b2 anzulegende Spannung direkt vom Benutzer eingestellt werden, wodurch die U/f-
. Kennlinie verandert wird.
e Die Reduzierung der Spannung bei einer bestimmten Frequenz reduziert den Strom im

Motor und somit auch das Drehmoment und die Leistung; folglich lasst sich diese

Funktion bei Geblase- und Pumpen-Anwendungen einsetzen, wo ein variables

8"’

P29 P-
Frequenz werden:
P-29=P-09/2
P-28=P-07/4
Diese Funktion kann auch von Nutzen sein, wenn bei bestimmten Frequenzen eine
Motorinstabilitdt wahrgenommen wird. Ist dies der Fall, erh6hen oder reduzieren Sie
die Spannung (P-28) bei der instabilen Drehzahl (P-29).

Drehmoment gewiinscht wird, und zwar indem die Parameter wie folgt eingestellt

Far Anwendungen, bei denen Energie eingespart werden soll (typisch hierfir sind
HVAC- und Pumpen-Anwendungen), kann der Energie-Optimierungs(P-06)-Parameter
aktiviert werden. Dieser reduziert automatisch die angelegte Motorspannung bei
leichter Last.
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74. P-00 Schreibgeschiitzte Statusparameter
Beschreibung Anzeigebereich Erlduterung
POC-0 1 1. Analogeingangswert 0..100% 100% = max. Eingangsspannung
POO-02 | 2. Analogeingangswert 0..100% 100% = max. Eingangsspannung
POO-03 Drehzahl-Referenzeingang -P1-01 ... P1-01 Angezeigt in Hz, wenn P-10 = 0; ansonsten angezeigt in U/min
POG-04 Digitaleingang Status Bindrwert Status des Umrichterdigitaleingangs
PO0-05 Reserviert 0 Reserviert
PO0-06 Reserviert 0 Reserviert
POC-01 Angelegte Motorspannung 0... 600V AC Wert der am Motor angelegten Effektivspannung
POC-08 | DC-Busspannung 0...1000V DC Interne DC-Busspannung
POG-09 Interne Kihlkdrper-Temperatur | -20... 100 °C Temperatur des Kiihlkorpers in C
POO- 10 Betriebsstundenzahler 0 bis 99 999 Std. Nicht vom Ricksetzen der Werkseinstellungs-Parameter
betroffen
Laufzeit seit letzter Abschaltung Laufzeit-Uhr gestoppt durch Sperren des Umrichters (oder
trip) (1 . Abschaltung). Zuriicksetzen bei nachster Freigabe nur, wenn ein
PoO- 11 treh () 0 bis 99 999 Std. Abschalteng(lrip) stattgefunden hat. Zuri]cksitzen auch bei der
nachsten Freigabe nach einer Netzausschaltung des Umrichters.
Laufzeit seit letzter Abschaltung Laufzeit-Uhr gestoppt durch Sperren des Umrichters (oder
(trip) (2) Abschaltung). Zuricksetzen bei nachster Freigabe nur, wenn ein
. Abschalten (trip) stattgefunden hat (Unterspannung wird nicht
POO- I 0 bis 99 999 Std. als Abschaltung betrachtet) — Nicht durch Netz-Ausschalten/-
Einschalten zurlickgesetzt, wenn nicht vor der Netz-
Ausschaltung ein Abschalten (trip) stattgefunden hat.
POO- 13 Laufzeit seit letzter Sperre 0 bis 99 999 Std. Laufzeituhr bei Sperren des l'Jrr).richters an.gehalten.
Zuricksetzen des Wertes bei nachster Freigabe.
Effektive Taktfrequenz Tatsachliche effektive Ausgangstaktfrequenz des Umrichters.
Umrichter Dieser Wert kann, wenn der Umrichter zu heiB ist, niedriger
POO- 4 4 bis 32 kHz sein als cﬁe in |.3-17 gewahlte Frequelj\z. Der Umrichter reduziert
automatisch die Taktfrequenz, um eine
Ubertemperaturabschaltung zu verhindern und den Betrieb
aufrechtzuerhalten.
PO0- 15 DC-Busspannungsprotokoll 0. 1000V die 8 If:t.zten Werte vor der Abschaltung (trip), alle 250ms
aktualisiert
POO- 16 Thermistor-Temperatur- 20 .. 120 °C die 8 |¢'et.zten Werte vor der Abschaltung (trip), alle 500ms
Protokoll aktualisiert
POO- 1 Motorstrom 0 bis 2x Nennstrom die 8 It_at_zten Werte vor der Abschaltung (trip), alle 250ms
aktualisiert
Software ID, EA & Versionsnummer und Prifsumme.
POG- 18 Motorsteuerung z.B. “1.00”, “47AE” | “1” auf der linken Seite steht fir den E/A-Prozessor,
“2“ steht fir Motorsteuerung
POO- 19 Seriennummer des Umrichters 000000 ... 999999 Einmalig vergebene Seriennummer des Umrichters
00-000 ... 99-999 z.B. 540102 /32 /005
POO-20 Umrichter-Kennung Umrichter- Nennleistung des Umrichters, Umrichtertyp
Nennleistung z.B.0.37,1 230,3P-out

Parametergruppe Null — Zugriff und Navigation
Wenn P-14 = P-37 ist, sind samtliche P-00-Parameter sichtbar. Der Werksvorgabewert ist 101.

Scrollt der Benutzer auf P-00, zeigt das Display beim Driicken der (= Taste “P00- HH”, wobei HH fiir die Sekundarzahl in P-00 steht (d.h. 1 bis
20). Der Benutzer kann dann zum benétigten P-00-Parameter scrollen.

Durch nochmaliges Driicken der [Z Taste erscheint dann der Wert dieses speziellen Gruppe-Null-Parameters.

Bei denjenigen Parametern, die multiple Werte aufweisen (z.B. Software ID), lassen sich die unterschiedlichen Werte innerhalb dieses
Parameters durch Driicken der [* und[¥. Tasten anzeigen.

Durch Driicken der [ Taste gelangt man zur nachst hoheren Ebene zurlick. Wird die (™ Taste dann nochmals gedrickt (ohne Driicken der
Tasten [t und E), wechselt das Display auf die nachst hohere Ebene (Hauptparameter-Ebene, d.h. P-00).

Wird, wahrend man sich auf der niedrigeren Ebene befindet (z.B. P00-05), die 4 oder[¥] Taste gedriickt, um den P-00 Index zu dndern, lasst
sich dieser Parameterwert durch Driicken der =] Taste schnell anzeigen.
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8. Analog- und Digitaleingangs-Konfigurationen

8.1. Klemmenmodus (P-12 = 0)
P-15 Digitaleingang 1 (T2) Digitaleingang 2 (T3) Digitaleingang 3 (T4) Analogeingang (T6) Anmerkungen
Offen : Analoger
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Vorwartslauf Drehzahlsollwert R
g Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Rickwartslauf Geschl. : Analogeingang 1
Festfrequenz 1
Offen: Analoger Offen: Festfrequenz 1
Offen: Stopp (gesperrt) Drehzahlsollwert .
1 . Geschl.: Analogeingang 1
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Festfrequenz 2
Festfrequenz 1/2 q
Digital- Digital-eingang
eingang 2 3 Festfrequenz 4 Festfrequenzen wahlbar.
Offen Offen Festfrequenz 1 Offen: Festfrequenzen 1-4 | Analogeingang als
2 Offen: Stopp (gesperrt) Digitaleingang verwendet
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschlossen Offen Festfrequenz2 | Geschl.: Hochst- Geschl. Status:
Offen Geschlossen Festfrequenz 3 | drehzahl (P-01) 8V < Vin <30V
Geschlossen Geschlossen Festfrequenz 4
Offen: Analoger Externe Abschaltung SchlieRen Sie externen
Offen: Stopp (gesperrt) Drehzahlsollwert Eingang: . Thermistor vom Typ PT100
3 Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Offen: Abschaltung, Analogeingang 1 oder dhnlich an
Festfrequenz 1 Geschl.: Lauf Digitaleingang 3 an
Offen: Stopp (gesperrt) SE;eingang 1 Schaltet zwischen
4 Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl - Analogeingang 2 Analogeingang 1 ?r::;)gzemgangen
Analogeingang 2
Offen: Offen : Analoger Das ZusammenschlieRen der
Offen: Vorwaérts Stopp Ruckwarts Stopp Drehzahlsollwert . Digitaleingdnge 1 und 2 fuhrt
> Geschl.: Vorwarts Lauf Geschl.: Geschl. : Analogeingang 1 einen Schnell-Stopp durch (P-
Ruckwarts Lauf Festfrequenz 1 24)
Externe Abschaltung SchlieBen Sie externen
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Vorwarts Eingang: . Thermistor vom Typ PT100
6 Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Rickwarts Offen: Abschaltung, Analogeingang 1 oder dhnlich an
Geschl.: Lauf Digitaleingang 3 an
E Abschal Das Z hli
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Stopp (gesperrt) ?(terne bschaltung as us.am.r.*nensc |er§en.t.:ier
- . N Eingang: . Digitaleingange 1 und 2 fuhrt
7 Geschl.: Vorwarts Lauf Geschl.: Ruckwarts Lauf Analogeingang 1 .
(Freigabe) (Freigabe) Offen: Abschaltung, einen Schnell-Stopp durch (P-
& & Geschl.: Lauf 24)
Digital- .
.|g|tal A.nalog Festfrequenz
eingang 3 eingang 1
Offen Offen Festfrequenz 1
3 Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Vorwarts
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Riickwarts Geschlossen Offen Festfrequenz 2
Offen Geschlossen Festfrequenz 3
Geschlossen Geschlossen Festfrequenz 4
Digital- .
-|g|tal A.nalog Festfrequenz
eingang 3 eingang 1
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Stopp (gesperrt) Offen Offen Festfrequenz 1 D?S, Zusam‘r.nenschlleﬁen‘t.ier
9 Geschl.: Vorwirts Lauf Geschl.: Riickwiirts Lauf Digitaleingdnge 1 und 2 fuhrt
eschl.: Vorwarts Lau eschl.: Ruckwarts Lau Geschlossen Offen Festfrequenz 2 einen Schnell-Stopp durch (P-
(Freigabe) (Freigabe)
Offen Geschlossen Festfrequenz 3 24)
Geschlossen Geschlossen Festfrequenz 4
SchlieRer (NO) Offner (NC) S:Lir;aﬁlngﬁ’iee'rt
10 Kurzzeitig schlieBen (fur Kurzzeitig 6ffnen (fur Geschl.: Analogeingang 1
Lauf) Stopp) Festfrequenz 1
SchlieRer (NO) Offner (NC) SchlieRer (NO) Das zusammenschiieBien der
L . . o . L . . . Digitaleingdnge 1 und 3 fuhrt
11 Kurzzeitig schlieBen (fur Kurzzeitig 6ffnen (fur Kurzzeitig schlieBen (fur | Analogeingang 1 .
. « einen Schnell-Stopp durch (P-
Lauf) Stopp) Rlckwarts) 24)
. Offen: Analoger
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Schnell-Stopp Drehzahlsollwert .
12 . (gesperrt) Analogeingang 1
Geschl.: Lauf (Freigabe) . Geschl.:
Geschl.: Lauf (Freigabe)
Festfrequenz 1
BE- . . . . . "
ACHTE Negative Festfrequenzen werden invertiert, wenn Rickwartslauf (Run Reverse) gewahlt wurde.
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Typische Anwendungsbeispiele

Klemmenmodus P-12=0, P-15=0

Klemmenmodus P-12=0, P-15=1

Klemmenmodus P-12=0, P-15=2

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Vorwarts / Rickwarts

Analog /
Festfrequenz

+10 Volt

Referenzwert

=
=

QEEEE®E

0 Volt

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Analog / Festfrequenz

Festfrequenz 1/
Festfrequenz 2

+10 Volt

Referenzwert

T
Q@ @@ ® e

0 Volt

+24 Volt
o © Lauf (Freigabe)
_0/0_
Auswahl

Festfrequenzen 1 -4

Festfrequenz /
Max. Drehzahl

QEEEE®E

Analoger Drehzahleingang mit 1
Festfrequenz und Vorwarts/Riickwarts-
Schalter

Analoger Drehzahleingang mit
2 Festfrequenzen

4 Festfrequenzen und Hochstdrehzahl-
Wabhlschalter. Ergibt effektiv
5 Festfrequenzen

Klemmenmodus P-12=0, P-15=3

Klemmenmodus P-12=0, P-15=4

Klemmenmodus P-12=0, P-15=11

D] | +24volt

T\
®

Lauf (Freigabe)

_—
© {3) Analog /

{4) Festfrequenz 1

- Externe
@ Abschaltung
———(6)| | +10Volt
1)
Referenzwert
0 Volt

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Local / Remote
(Hand / Fern)

Remote (Fern)

Volts Referenzwert

{Current

(P-47) + 10 Volt

QleEEEEI

Local (Hand)
Referenzwert

0 Volt

10) +24 Volt
® ,
Lauf Vorwarts
®
D Stopp
p
Lauf Riickwarts

Qlel@

Fast Stop +10 Volt
(P-24)
Referenzwert
0 Volt

Analoger Drehzahleingang mit
1 Festfrequenz und

Local- oder Remote-Analogdrehzahlen
(2 Analogeingénge)

Drucktaster Vorwarts/Ruickwarts/Stopp mit
Schnell-Stopp unter Verwendung der 2.

Motorthermistor-Abschaltung Verzogerungsrampe
8.2. Tastenfeldmodus (P-12 = 1 oder 2)
P-15 | Digitaleingang 1 (T2) Digitaleingang 2 (T3) Digitaleingang 3 (T4) Analogeingang (T6) Anmerkungen
0;1' Offen: Stopp (gesperrt) Geschl.: Remote Geschl.: Remote Offen: Vorwarts
3 2'I.2 Geschl.: Lauf (Freigabe) UP Drucktaster DOWN Drucktaster +24V : Ruckwarts
2 Offen: Stopp (gesperrt) Geschl.: Remote Geschl.: Remote g:g;:\?;;ﬁ:f::?
Geschl.: Lauf (Freigabe) UP Drucktaster DOWN Drucktaster
+24V : Festfrequenz 1
Externe Abschaltung SchlieRen Sie extern.
3 Offen: Stopp (gesperrt) Geschl.: Remote Eingang: Geschl.: Remote Thermistor vom Typ PT100
Geschl.: Lauf (Freigabe) UP Drucktaster Offen: Abschaltung, DOWN Drucktaster oder dhnl. an Digitaleingang
Geschl.: Lauf 3an
Offen: Stopp (gesperrt) Geschl.: Remote Offen: Tastenfeld .
4 ; Drehzahlsollwert Analogeingang 1
Geschl.: Lauf (Freigabe) UP Drucktaster .
Geschl.: Analogeingang 1
Externe Abschaltung Offen: Tastenfeld SchlieBen Sie extern.
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Vorwarts-Lauf Eingang: ) Thermistor vom Typ PT100
6 . . . Drehzahlsollwert . Lo
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Rickwarts-Lauf Offen: Abschaltung, oder dhnl. an Digitaleingang
+24V : Festfrequenz 1
Geschl.: Lauf 3an
Externe Abschaltung Offen: Tastenfeld Das ZusammenschlieRen der
Offen: Vorwarts-Stopp Offen: Riickwarts-Stopp Eingang: ) Digitaleingange 1 und 2 fuhrt
7 « . N Drehzahlsollwert .
Geschl.: Vorwarts-Lauf Geschl.: Ruckwarts-Lauf Offen: Abschaltung, einen Schnell-Stopp durch (P-
+24V : Festfrequenz 1
Geschl.: Lauf 24)
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Verdrahtungsbeispiel

Tastenfeldmodus P-12=1 oder 2,

P-15=0

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Drehzahl erhohen

Drehzahl reduzieren

+10 Volt

]
QEEEE®IEG

Vorwirts / Riickwérts

0 Volt

Remote Drucktaster-Drehzahlregelung mit
Vorwarts/Ruckwarts

Gemall Werkseinstellung startet, wenn das Freigabesignal vorliegt, der Umrichter nicht, bis die START-Taste gedriickt wird. Um den Umrichter
automatisch, wenn das Freigabesignal vorliegt, freizugeben, setzen Sie P-31 = 2 oder 3. Der Gebrauch der START- & STOPP-Tasten wird damit

BEACHTE
gesperrt.
8.3. Modbus-Steuermodus (P-12 = 4)
P-15 | Digitaleingang 1 (T2) Digitaleingang 2 (T3) Digitaleingang 3 (T4) Analogeingang (T6) Anmerkungen
Lauf- und Stopp-Befehle
0.2 werden Uber die RS485-
“7" | Offen: Stopp (gesperrt) . . . Verbindung gegeben, und
g"f' Geschl.: Lauf (Freigabe) Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt Digitaleingang 1 muss
- geschlossen sein, damit der
Umrichter lauft.
Offen: Master- Externe Abschaltung SchlieBen Sie extern.
3 Offen: Stopp (gesperrt) brehzahlsollwert Eingang: Nicht belegt Thernj|stor vom Typ FTTlOO
Geschl.: Lauf (Freigabe) Offen: Abschaltung, oder dhnl. an Digitaleingang
Geschl.: Festfrequenz 1
Geschl.: Lauf 3an
Externe Abschaltung Master-Drehzahlsollwert -
Offen : Master- . .
6 Offen: Stopp (gesperrt) Drehzahlsoliwert Geschl.: Eingang: Analogeingang Start und Stopp gesteuert
Geschl.: Lauf (Freigabe) Analogeingan " | Offen: Abschaltung, Referenzwert Uber RS485. Tastenfeld
geingang Geschl.: Lauf Drehzahlsollwert - Umrichter
Offen : Master- Externe Abschaltung Iduft autom. wenn
7 Offen: Stopp (gesperrt) Drehzahlsollwert Eingang: Nicht beleat Digitaleingang 1 geschlossen,
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl. : Tastenfeld Offen: Abschaltung, g abhéangig von Einstellung P-
Drehzahlsollwert Geschl.: Lauf 31

Bezliglich weiterer Informationen tiber das MODBUS RTU Registerabbild und die Kommunikationseinrichtung setzen Sie sich
bitte mit Ihrem PETER electronic Vertriebspartner in Verbindung.

8.4. Benutzer PI-Steuermodus
P-15 | Digitaleingang 1 (T2) Digitaleingang 2 (T3) Digitaleingang 3 (T4) Analogeingang (T6) Anmerkungen
Der Analogeingang 1 kann
0, 2, | Offen: Stopp (gesperrt) Offen: PI-Regelung PI-Ruckfihrung Analogeingang 1 einen einstellbaren PI-
9..12 | Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Festfrequenz 1 Analogeingang geingang Sollwert liefern, indem
P-44 =1 gesetzt wird
Der Analogeingang 1 kann
1 Offen: Stopp (gesperrt) Offen: PI—RegeIung PI—Ruckf.uhrung Analogeingang 1 einen eln.stellbar.en PI-
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl. : Analogeingang 1 | Analogeingang Sollwert liefern, indem
P-44 = 1 gesetzt wird
Externe Abschaltung SchlieBen Sie extern.
37 Offen: Stopp (gesperrt) Offen: PI-Regelung Eingang: PI-Riickfiihrung Thermistor vom Typ PT100
! Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl. : Festfrequenz 1 Offen: Abschaltung, Analogeingang oder ahnl. an Digitaleingang
Geschl.: Lauf 3an
Schlleﬁ.e.r (NO). . Offner.(!\lC-)- N PI-RUckfihrung . SchlieRer (NO)
4 Kurzzeitig schlieRen (fir Kurzzeitig 6ffnen (far . Analogeingang 1 L . .
Analogeingang Kurzzeitig schlieBen (fur Lauf)
Lauf) Stopp)
Schl|e$gr (NO)‘ . Offner.(!\lc')' . Offen: PI-Steuerung PI-Ruckfiihrung SchlieRer (NO)
5 Kurzzeitig schlieRen (fur Kurzzeitig 6ffnen (fir X L ; .
Geschl.: Festfrequenz 1 Analogeingang Kurzzeitig schlieBen (fur Lauf)
Lauf) Stopp)
SchlleB.e‘r (NO)‘ . Offner.(!\lC')' N Offen: Externe Abschaltung| PI-Riickfiihrung SchlieRer (NO)
6 Kurzzeitig schlieRen (fur Kurzzeitig 6ffnen (fir X L ’ .
Geschl.: Lauf Analogeingang Kurzzeitig schlieBen (fur Lauf)
Lauf) Stopp)
Der Analogeingang 1 kann
Offen: Stopp (gesperrt) Offen: Vorwarts-Lauf PI-Ruckfihrung . einen einstellbaren PI-
8 . . . . Analogeingang 1 B .
Geschl.: Lauf (Freigabe) Geschl.: Rickwarts-Lauf Analogeingang Sollwert liefern, indem
P-44 = 1 gesetzt wird
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Verdrahtungsbeispiel

Pl Modus P-12=5, P-15=0

Pl Modus P-12=5, P-15=1

Pl Modus P-12=5, P-15=3

c—L\cIa[ea

|

®

@]

Volts
Current
(P-47)

O

\C"ﬁr\@l

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Pl / Festfrequenz 1

PI-Rickfihrung

0 Volt

)
/

C

©le®

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Pl / Local (Hand)

PI-RUckfihrung

Volts J
ICurrent +> _
(P-47) T =

®)|

-

el

+10 Volt

Local (Hand)
Referenzwert

0 Volt

Volts
[Current
(P-16)

Cleleee®el

+24 Volt

Lauf (Freigabe)

Pl / Festfrequenz 1

Externe Abschaltung

PI-Ruckfihrung

0 Volt

Remote-PI-Regelung mit Riickflihrung
mit Local-Festfrequenz 1

Remote-PI-Regelung mit Riickfiihrung
mit Local-Analog-Drehzahleingang

Remote-PI-Regelung mit Riickfihrung
mit Local-Festfrequenz 1 und
Motorthermistor-Abschaltung

BEACHTE

Werksseitig ist der PI-Referenzwert fir ein digitales Referenzniveau eingestellt, das in P-45 eingestellt wird.

Wird ein Analog-Referenzwert verwendet, dann setzen Sie P-44 = 1 (analog) und schlieRen das Referenzsignal an den Analogeingang 1 (T6) an.
Die Werkseinstellungen fir die Proportionalverstarkung (P-41), Integralverstarkung (P-42) und den Riickfiihrmodus (P-43) eignen sich fir die

meisten HVAC- und Pump-Anwendungen.
Der fur Pl-Regler verwendete Analog-Referenzwert kann, wenn P15=1, auch als Local-Drehzahl-Referenzwert verwendet werden.

8.5.

Motorthermistor-Anschluss

o0—1

Trip - Run

O

1:+24 Volt

O

4 : Externe
Abschaltung

Der Motorthermistor ist, wie dargestellt, zwischen den Klemmen 1 und 4

anzuschlielen. Es muss eine Einstellung von P-15 verwendet werden, bei der der
Digitaleingang 3 fur ‘Externe Abschaltung’ programmiert ist.
Um Stérungen zu vermeiden, wird der Stromfluss durch den Thermistor automatisch

gesteuert.
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9. Technische Daten

9.1. Umgebungsbedingungen

Betriebsumgebungstemperaturbereich Offene Umrichter: -10 ... 50°C (frost- und kondensationsfrei)

Umrichter mit Gehause: -10 ... 40°C (frost- und kondensationsfrei)
Lagerumgebungstemperaturbereich : -40 ... 60°C
Max. Einbauhdhe : 2000m. Leistungsminderung oberhalb 1000m : 1% / 100m
Max. Feuchtigkeit : 95%, nicht kondensierend

BEACHTE Flr die UL-Konformitat: Bei 200-240V-, 2,2kW- und 3PS-Umrichters betragt die durchschnittliche Umgebungstemperatur 45°C (iiber einen
Zeitraum von 24 Stunden).

9.2 Bemessungstabellen
110-115V £10% - 1-phasiger Eingang — 3-phasiger 230V Ausgang (Spannungsverdoppler)

kw PS Rah- Eingangs- Sicherung oder Versor- Ausgangs- 150% Motor- Max. Min.
men- Nenn-strom Leitungs- gungs- Nenn-strom Ausgangs- kabel Motor- Brems-
groRe schutzschalter kabel strom GroRe kabel- wider-
(Typ B) GréRe 60 Sek. lange stands-
wert
Ampere Ampere mm? Ampere Ampere mm’ m 0
- 0,5 1 6,7 10 1,5 2,3 3,45 1,5 25 -
- 1 1 12,5 16(15)* 1,5 4,3 6,45 1,5 25 -
- 1,5 2 16,8 20 2,5 5,8 8,7 1,5 100 47
200-240V +10% - 1-phasiger Eingang — 3-phasiger Ausgang
kw PS Rah- Eingangs- Sicherung oder Versor- Ausgangs- 150% Motor- Max. Min.
men- Nenn-strom Leitungs- gungs- Nenn-strom Ausgangs- kabel Motor- Brems-
groRe schutzschalter kabel strom GréRe kabel- wider-
(Typ B) GréRe 60 Sek. lange stands-
wert
Ampere Ampere mm’ Ampere Ampere mm’ m Q
0,37 0,5 1 6,7 10 1,5 2,3 3,45 1,5 25 -
0,75 1 1 12,5 16 1,5 4,3 6,45 1,5 25 -
1,5 2 1 14,8 25 4 7 10,5 1,5 25 -
1,5 2 2 14,8 25 4 7 10,5 1,5 100 47
2,2 3 2 22,2 32(35)* 4 10,5 15,75 1,5 100 47
4,0 5 3 31,7 40 6 15 22,5 2,5 100 47
200-240V +10% - 3-phasiger Eingang — 3-phasiger Ausgang
kw PS Rah- Eingangs- Sicherung oder Versor- Ausgangs- 150% Motor- Max. Min.
men- Nenn-strom Leitungs- gungs- Nenn-strom Ausgangs- kabel Motor- Brems-
groRe schutzschalter kabel strom GroRe kabel- wider-
(Typ B) GréRe 60 Sek. lange stands-
wert
Ampere Ampere mm? Ampere Ampere mm’ m 0
0,37 0,5 1 3 6 1,5 2,3 3,45 1,5 25 -
0,75 1 1 5,8 10 1,5 4,3 6,45 1,5 25 -
1,5 2 1 9,2 16(15)* 2,5 7 10,5 1,5 25 -
1,5 2 2 9,2 16(15)* 2,5 7 10,5 1,5 100 47
2,2 3 2 13,7 20 4,0 10,5 15,75 1,5 100 47
4,0 5 3 20,7 32(35)* 4,0 18 27 2,5 100 47
380-480V +10% - 3-phasiger Eingang — 3-phasiger Ausgang
kw PS Rah- Eingangs- Sicherung oder Versor- Ausgangs- 150% Motor- Max. Min.
men- Nenn-strom Leitungs- gungs- Nenn-strom Ausgangs- kabel Motor- Brems-
groRe schutzschalter kabel strom GroRe kabel- wider-
(Typ B) GroRe 60 Sek. lange stands-
wert
Ampere Ampere mm’> Ampere Ampere mm’ m Q
0,75 1 1 2,9 6 1,5 2,2 3,3 1,5 25 -
1,5 2 1 5,4 10 1,5 4,1 6,15 1,5 25 -
1,5 2 2 5,4 10 1,5 4,1 6,15 1,5 50 100
2,2 3 2 7,6 10 2,5 5,8 8,7 1,5 50 100
4 5 2 12,4 16(15)* 2,5 9,5 14,25 1,5 50 100
5,5 7,5 3 16,1 20 2,5 14 21 2,5 100 47
7,5 10 3 20,7 25 4,0 18 27 2,5 100 47
11 15 3 27,1 35 6,0 24 32 6,0 100 47
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9.3. Bemessung der max. Versorgungsspannung fiir die UL-Konformitiit

Nennleistung Umrichter Max. Versorgungsspannung Max. Versorgungs-Kurzschlussstrom
Nennleistung 115V — 0,5 PS bis 1.5 PS 120V rms (AC) 5kA rms (AC)
Nennleistung 230V — 0,37kW (0,5PS) bis 3,7kW 240V rms (AC) 5kA rms (AC)

(5PS)

Nennleistung 400/460V — 0,75kW(1PS) bis 480V rms (AC) 5kA rms (AC)
7,5kW(10PS)

Alle Umrichter der obigen Tabelle eignen sich fiir den Einsatz in einem Stromkreis, der in der Lage ist, nicht mehr als die oben
spezifizierten max. Kurzschluss-Ampere zu liefern, und zwar symmetrisch mit der angegebenen max. Versorgungsspannung.
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10.

Storungssuche und -beseitigung

10.1.

Fehlercode-Mitteilungen

Fehler-
code
P-dEF

g-1

| .E-EFP

0 -b

OL-br

PS-ErP

O.Ue IE
Ulo Ik
0-t
u-t

Eh-FLE
E‘tl‘ 'P

SL-ErFP

P-1 055
5P n-F
dAELA-F

4-20 F
SC-FLE
FAULEY

Beschreibung

AbhilfemaBnahmen

Werkeinstellungs-Parameter
wurden geladen

Driicken Sie die STOPP-Taste, Umrichter ist konfigurationsbereit fiir
spezifische Anwendung

Uberstrom am
Umrichterausgang.
Uberlast am Motor.
Ubertemperatur am
Umrichter-Kuhlkérper

Motor bei konstanter Drehzahl: Ermitteln Sie die Uberlast bzw. Stérung.
Motor startet: Last blockiert oder festgelaufen. Priifen Sie, ob ein Stern-
/Dreieck-Motor-Verdrahtungsfehler vorliegt.

Motor beschleunigt/verzégert: Die zu kurze Beschleunigungs-
/Verzégerungszeit erfordert zu viel Leistung. Wenn P-03 oder

P-04 nicht erh6ht werden kénnen, wird ein groRBerer Umrichter bendtigt.
Kabelfehler zwischen Umrichter und Motor.

Umrichter hat bei Uberlast
abgeschaltet, nachdem fur
einen Zeitraum >100% des in
P-08 eingestellten Wertes
geliefert wurden

Uberpriifen Sie, ob die Dezimalstellen blinken (Umrichter tiberlastet) und
erhéhen Sie entweder die Beschleunigungsrampe (P-03) oder verringern
Sie die Motorlast. Stellen Sie sicher, dass die Kabellange innerhalb der
Umrichter-Spezifikation ist. Uberpriifen Sie die Last mechanisch, um
sicherzustellen, dass diese frei ist, nichts klemmt oder blockiert und keine
sonstigen mechanischen Stérungen vorliegen.

Uberstrom Bremschopper

Uberstrom im Bremswiderstandskreis. Uberpriifen Sie die Verkabelung
zum Bremswiderstand. Kontrollieren Sie den Bremswiderstandswert.
Stellen Sie sicher, dass die Mindest-Widerstandswerte aus den
Bemessungstabellen eingehalten werden.

Uberlast Bremswiderstand

Bremswiderstand Uberlast. Erhéhen Sie die Verzégerungszeit, reduzieren
Sie das Tragheitsmoment der Last oder schalten Sie weitere
Bremswiderstdande parallel hinzu. Stellen Sie sicher, dass die min.
Widerstandswerte aus den Bemessungstabellen eingehalten werden.

Fehler Internes Leistungsteil

Uberpriifen Sie die Verdrahtung zum Motor. Priifen Sie, ob ein
Kurzschluss zwischen Phasen oder ein Erdschluss einer Phase vorliegt.
Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur des Umrichters. Sind zusétzl.
Abstand oder Kiihlung erforderlich?

Stellen Sie sicher, dass der Umrichter nicht liberlastet wird.

Uberspannung am

Stromversorgungsproblem, oder erhéhen Sie die Verzégerungsrampen-

DC-Bus Zeit P-04.
Unterspannung am Geschieht Ublicherweise, wenn der Strom abgeschaltet wird. Sollte sie
DC-Bus wahrend des Laufs auftreten, priifen Sie die Stromversorgungsspannung.

Kihlkérper Ubertemperatur

Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur des Umrichters. Sind
zusatzlicher Abstand oder Kiihlung erforderlich?

Untertemperatur

Eine Abschaltung erfolgt, wenn die Umgebungstemperatur weniger als -
10°C betradgt. Die Temperatur muss Gber -10°C erhéht werden, um den
Umrichter zu starten.

Fehlerhafter Thermistor an
Kahlkorper

Wenden Sie sich an lhren autorisierten PETER electronic
Vertriebspartner.

Externe Abschaltung
(an Digitaleingang 3)

Externe Schutzabschaltung am Digitaleingang 3. Offnungskontakt hat aus
irgendeinem Grund geoffnet.

Uberpriifen Sie, wenn ein Motorthermistor angeschlossen ist, ob der
Motor zu heil ist.

Fehler Kommunikationsverlust

Uberpriifen Sie die Kommunikationsverbindung zwischen Umrichter und
externen Geraten. Stellen Sie sicher, dass jeder Umrichter im Netzwerk
seine einmalig vergebene Adresse hat.

Eingangsphasenverlust
Abschaltung

Ein fir den Einsatz mit einer 3-Phasenversorgung vorgesehene Umrichter
hat eine (1) Eingangsphase verloren.

Motorfangfunktion
fehlgeschlagen

Die Motorfangfunktion hat die Motordrehzahl nicht erfasst.

Interner Speicher-Fehler

Parameter nicht gespeichert, Werkeinstellungen wieder geladen.
Versuchen Sie es nochmals. Tritt das Problem erneut auf, wenden Sie sich
an lhren autorisierten PETER electronic Vertriebspartner.

Analogeingangsstrom
aulerhalb des Bereichs

Stellen Sie sicher, dass der Eingangsstrom innerhalb des durch
P-16 definierten Bereiches ist.

Interner Umrichterfehler

Wenden Sie sich an lhren autorisierten PETER electronic
Vertriebspartner.

Interner Umrichterfehler

Wenden Sie sich an lhren autorisierten PETER electronic
Vertriebspartner.
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11. Zusatzinformationen — Gerate mit IP66-Gehause

11.1. IP66 (Nema 4X) Verriegelung

Netztrennschalter-Verriegelung
Bei den Modellen mit Schalter lasst sich der Netztrennschalter mit Hilfe eines standardmaRigen 20mm-Vorhangeschlosses in "Aus (Off)"-
Stellung verriegeln (Vorhangeschloss nicht im Lieferumfang enthalten).

IP66 / Nema 4X Geréte-Verriegelung

11.2. Entfernen der Klemmenabdeckung

Um die Anschlussklemmen zugdnglich zu machen, muss die Frontabdeckung des Umrichters wie dargestellt entfernt werden.
IP66 / Nema 4X Gerite
Die Anschlussklemmen werden zuganglich, indem die 2 Schrauben an der Vorderseite des Produktes wie unten dargestellt entfernt werden.

£
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11.3. Verwendung des Riickwiirts/0/Vorwdirts(REV/0/FWD)-Wdihlschalters

Durch entsprechendes Setzen der Parametereinstellungen lasst sich das "VersiDrive i E2"-Gerat nicht nur fur den Vorwarts- und Rickwartslauf,
sondern auch fir multiple Anwendungen konfigurieren.
Typisch hierfiir konnten Hand-/Off-/Auto-Anwendungen (auch als Local/Remote bezeichnet) fur die HVAC- und Pumpenindustrie sein.

OFF

RE\{/‘F\EWD

OFF

RE\{/‘F\EWD

OFF

RE\{/‘F\EWD

Schalterstellung

Einzustellende
Parameter

P-12

P-15

Anmerkungen

Ruckwartslauf

STOPP

Vorwartslauf

Werkseinstellungs-Konfiguration
Vorwarts- oder Ruckwartslauf mit
Drehzahlregelung vom lokalen POTI

STOPP

STOPP

Vorwartslauf

Vorwartslauf mit Drehzahlregelung vom lokalen
POTI
Rickwartslauf - gesperrt

Festfrequenz 1

STOPP

Vorwartslauf

Vorwartslauf mit Drehzahlregelung vom lokalen
POTI

Die Festfrequenz 1 liefert eine ‘Jog(Tipp)’-
Drehzahl, die in P-20 eingestellt wird

Rickwartslauf

STOPP

Vorwartslauf

Vorwarts- oder Riickwartslauf mit
Drehzahlregelung vom lokalen POTI

Fernbetrieb (Auto)

STOPP

Handbetrieb

Lauf im Handbetrieb — Drehzahlregelung vom
lokalen POTI

Lauf im Fernbetrieb —

0-Drehzahl geregelt unter Verwendung von
Analogeingang 2, z.B. von PLC aus mit 4-20mA
Signal.

Drehzahlvorgabe
durch
Potentiometer

STOPP

PI-Regelung

Bei Drehzahlregelung wird die Drehzahl vom
lokalen POTI aus geregelt

Bei PI-Regelung regelt der lokale POTI den PI-
Sollwert

Festfrequenz

STOPP

PI-Regelung

0I 2[ 4151
8..12

Bei Regelung mit Festfrequenz wird die
Festfrequenz mit P-20 gesetzt.

Bei PI-Regelung kann der POTI den PI-Sollwert
regeln (P-44=1)

Handbetrieb

STOPP

Fernbetrieb (Auto)

Handbetrieb — Drehzahlregelung vom lokalen
POTI

Fernbetrieb — Drehzahl-Referenzwert von
Modbus

Handbetrieb

STOPP

Fernbetrieb (Auto)

Handbetrieb — Drehzahl-Referenzwert von
Festfrequenz 1 (P-20)

Fernbetrieb — Drehzahl-Referenzwert von
Modbus

EIINe I3 Um Parameter P-15 einstellen zu kdnnen, muss der Zugriff auf das erweiterte Meni in P-14 eingestellt werden (der
Werksvorgabewert ist 101)
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11.4 IP66 (Nema 4X) Gehduse-Layout

IP66 (Nema 4X) Gerat mit Schalter

© @] @ ©]

Lokales Drehzahl-
Potentiometer (A)

LED-Anzeige

REV/0/FWD

Waéhl-schalter
) o
e

H ([ | poocoocoococes
J |123455789£

s i .

[NETZSTROM ]( MOTOR ]

A= =t

©)

IP66 (Nema 4X) Gerat ohne Schalter

©) ©] ©)

LED-Anzeige

m Tastenfeld

[ 7 T — -
D | [60000000000@> ] neuer:
|128450789ll1l

[NETZSTROM J[ MOTOR J

33 f

3 L
| | I - Abnehmbare E
Abdeckung
— e ————— —
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EASY START-UP GUIDE

Lokales Drehzahlpotentiometer:

Mit dem lokalen Drehzahlpotentiometer
wird die Ausgangsfrequenz von der
Mindestdrehzahl P-02=0Hz bis zur

Hochstdrehzahl P-01=50Hz (60Hz fiir PS ) ]
L)
bemessene Umrichter) eingestellt \'\L‘-} (4

Mechanische Montage:
- Entsprechende Informationen
finden Sie unter Punkt 3

Min. Drehzahl P-02 = OHz
Max. Drehzahl P-01= 50Hz
(60Hz fiir PS-bemessene Umrichter)

N

Vorwarts-Riickwarts (REV/0/FWD)-
Wabhilschalter.

Basierend auf den Werkseinstellungen
FWD fiir Vorwartslauf

O fiir STOPP (sperrt den Umrichter)
REV fiir Riickwartslauf

Tastenfeld-Bedienung
= - Entsprechende Informationen
finden Sie unter Punkt 6.1

Um das Verhalten des Umrichters zu
andern, wenn der Wahlschalter auf die
(REV)-Position eingestellt ist, stellen Sie

den Parameterwert in P-15 ein. /(z,a==-==— %
T [T ] poocooooooood N

Siehe Punkt 11.3 beziiglich der lizs458789nn]

Konfiguration des FWD/REV-Schalters f T 6 6 6 é é é
fiir Local / Remote (Handbetrieb OFF . 6
Fernbetrieb)-Anwendungen. /

/ =i e 6l si=si=S

Lokaler Netztrennschalter mit
Verriegelungseinrichtung. d

Motorkabel Grofden:

Sicherungen oder Leitungsschutz-
schalter & Kabelgrofien:

- Siehe Angaben zur Umrichter- _. Sicherungen

bemessung (Punkt 9.2) o. Leitungs-

- Siehe Angaben zur Umrichter-
bemessung (Punkt 9.2)

schutz-

i ™

Versorgungsspannung: Er;ie I;1 L2

-115, 230V L N

- 1- oder 3-phasig ‘ AC Versorgungsspannung

- Siehe Angaben zur Umrichter- (50/60Hz)
Bemessung (Punkt 9.2)

Angaben Motor-Typenschild:

Eingabe Motornennspann. (V) in P-07
Eingabe Motornennstrom (A) in P-08
Eingabe Motornennfrequ. (Hz) in P-09
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EASY START-UP GUIDE

AC Versorg.spannung ]

(50/60Hz)

Versorgungsspannung:
-145, 230V

L1 L2 L3
Erde L N

Sicherungen

- 1-phasig
- Siehe Angaben zur Umrichterbemessung (Punkt 9.2)

{

oder Leitungs-
schutzschalter

Sicherungen oder Leitungsschutzschalter & Kabelgrofden:
- Siehe Angaben zur Umrichterbemessung (Punkt 9.2)

]

¢|

Mechanische Montage:
- Entsprechende Informationen finden Sie unter Punkt 3

¢|

Die Tastenfeld-Bedienung finden Sie unter Punkt 6.1

¢|

(Steuerklemmen:

Basierend auf den Werkseinstellungen im

1. Schlief3en Sie einen START/STOPP-Schalter von Klemme 1 zu 2.
Schliefien des Kontaktes STARTET den Umrichter (gibt ihn frei)
Offnen des Kontaktes STOPPT den Umrichter.

2. Schlief3en Sie ein 10kQ-Potentiometer an die Klemmen
5, 6 & 7, um die Drehzahl von O bis 50Hz zu verandern (60Hz fiir PS-

.—'— Antriebe)

\ Stopp - Lauf 10kQ Drehzahl-Poti

{

[ Motorkabel-Grofen:

[ - Siehe Angaben zur Umrichterbemessung unter Punkt 9.2

¢|

(" Motoranschluss:
- Siehe Details zum Motoranschluss unter Punkt 4.5

Angaben Motor-Typenschild:
- Eingabe Motornennspannung (V) in P-07
- Eingabe Motornennstrom (A) in P-08

\_ " Eingabe Motornennfrequenz (Hz) in P-09

www.peter-electronic.com




www.peter-electronic.com

37



Telefon: +49(0)9189/4147-0 Telefax: +49(0)9189/4147-47 eMail: mail@peter-electronic.com

sc | www.peter-electronic.com

PETER electronic GmbH & Co.KG Bruckicker 9 D-92348 Berg www.peter-electronic.com



	Ruecken_D.pdf
	Seite1


